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ST — WYMAGANIA OGOLNA

1. WSTEP

1.1. NAZWA ZAMOWIENIA

Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem inwestycji w ramach projektu zamiennego jest:

+ budowa boiska sportowego do mini pitki noznej o wymiarach pola gry 32,0x48,0m w
nawierzchni z trawy naturalnej
budowa skateparku o gabarytach zewnetrznych 20,55 m x 34,55 m w nawierzchni z betonu
lanego
budowa ciggdéw komunikacyjnych z betonowej kostki brukowej
montaz pitkochwytéw 6,0m usytuowanych za bramkami oraz wzdluz diuzszego boku boiska
(od strony istniejacego boiska pitkarskiego).

+ budowa placu utwardzonego w nawierzchni z kostki betonowej usytuowanego przy wjezdzie,
w poblizu istniejgcego budynku zaplecza sportowego.

+ montaz jednego stupa oswietleniowego

+ rezygnacja z budowy parkingu dla autobuséw
rezygnacja z chodnika znajdujacego sie pomiedzy trybunami a istniejgcym boiskiem
pitkarskim

1.3. PRACE TOWARZYSZACE | ROBOTY TYMCZASOWE

Do prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych zalicza sie roboty, ktore nalezg do Swiadczen
umownych, a nie sg wymienione w umowie.

Prace towarzysz ace

« 0znakowanie rob6t w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z
obowigzujacym prawem budowlanym,

« rozmieszczenie znakoéw ostrzegawczych,

+ zabezpieczenie placu budowy,
utrzymanie i likwidacja Terenu Budowy,

+ utrzymanie urzadzen Terenu Budowy wraz z maszynami,

« pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem Ilub dostarczeniem przyrzadéw
pomiarowych
wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych,

+ dzialania ochronne zgodnie z warunkami BHP,

+ oswietlenie i ogrzewanie pomieszczen pracowniczych,
doprowadzenie wody i energii dla potrzeb budowy,

« przew0Oz materiatdw do miejsc ich wykorzystania,

« zabezpieczenie robot przed wodg opadowa,
zabezpieczenie obiektéw znajdujacych sie w strefie wplywu pracy sprzetu,
przebudowa obiektéw kolidujgcych pod nadzorem ich witascicieli,

« usuwanie odpaddéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen wynikajacych z robot
wykonywanych przez wykonawce,
prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu Robét i obiektu, niwelacja terenu,

« obsluga geodezyjna, odtworzenie punktow wysokosciowych,
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« inwentaryzacja powykonawcza, w tym ewentualna inwentaryzacja techniczna obiektéw
znajdujacych sie w strefie wptywu pracy ciezkiego sprzetu,
« odbudowa terendw zielonych i matej architektury, przywrécenie terenu do stanu pierwotnego.

Roboty tymczasowe

« zabezpieczenie przewoddw, linii, kabli, kanatéw, kamieni granicznych, drzew, roslin itp.,

« wykonanie i montaz znakow organizacji ruchu

« wykonanie niezbednych drég tymczasowych,

« przejecie i odprowadzenie, pompowania wod z wykopéw prowadzonych w gruntach mokrych
i nawodnionych oraz ich odprowadzanie,

« 0znakowanie rob6t w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z
obowigzujacym prawem budowlanym,

« Inne prace techniczne i technologiczne konieczne do przeprowadzenia Robo6t zasadniczych
w zakresie opisanym w Specyfikacjach Technicznych i Przedmiarze Robot.

Koszty wszystkich tymczasowych budowli, urzadzen i robét itp. niezbednych do wykonania
robot statych, przeprowadzenia prob koncowych oraz utrzymania ciggtosci pracy istniejacych
systeméw nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robét zasadniczych.

1.4. INFORMACJA O TERENIE BUDOWY.

1.4.1. Organizacja robo6t budowlanych

Zamawiajacy okresli zasady wejscia pracownikow i wjazd pojazdow, sprzetu Wykonawcy na ten
teren oraz okresli miejsca przylaczy do wody, energii elektrycznej i sposéb odprowadzenia sciekow
na potrzeby budowy. Roboty nalezy prowadzi¢ w sposob zorganizowany, bez powodowania kolizji i
przestojow, pod nadzorem os6b uprawnionych i zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig zalgcznik do umowy, a wymagania wyszczegolnione
w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczego6lnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy. Wykonawca nie moze wykorzystywaé
btedow lub opuszczen w dokumentacji stanowigcej opis przedmiotu zamowienia, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku gdy dostarczone materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne ze specyfikacjg
techniczng wykonania i odbioru robét i majg wptyw na niezadowalajgca jakos¢ elementu budynku, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budynku rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0s06b trzecich

Wykonawca powinien zapewni¢ ochrone wlasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest
zobowigzany do oznaczenia i odpowiada za ochrone instalacji, urzadzen itp. zlokalizowanych
w miejscu prowadzenia rob6t budowlanych. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem instalacji, urzadzen itp. w czasie trwania rob6t budowlanych.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru oraz
wlascicieli instalacji i zainteresowanych uzytkownikbw oraz bedzie z nimi wspotpracowal,
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dzialanie uszkodzenia. Wykonawca zobowigzany jest do
powiadamiania Inspektora Nadzoru i uzytkownikow budynku o utrudnieniach zwigzanych z pracami
remontowymi i 0 ewentualnych przerwach w dostawie mediéw. Ciggi komunikacyjne i pomieszczenia
ogolnodostepne powinny byé utrzymywane we wiasciwym stanie technicznym, nie wolno na nich,
poza miejscami wyznaczonymi, uzgodnionymi z Zamawiajgcym sktadowa¢ materiatdw ani sprzetu.

1.4.3. Ochrona s$rodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:
« $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
+ zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
« mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. Warunki bezpiecze nstwa pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.4.5. Zaplecza dla potrzeb Wykonawcy
Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajagcym, majac na uwadze
bezpieczenstwo uzytkownikow budynku.

1.4.6. Warunki dotycz gce organizacji ruchu
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty i transport w sposéb nie powodujgcy niedogodnosci dla
uzytkownikdéw obiektu, jak réwniez dla mieszkancéw i uzytkownikéw terendw nie przylegajgcych
bezposrednio do terenu prowadzenia robd6t. W przypadku zajscia koniecznosci ograniczenia
dostepnosci dla uzytkownikow i innych miejsc ogdélnodostepnych, ciggdw komunikacyjnych itp.,
Wykonawca uzgodni z Zamawiajacym | Zarzadcg obiektu czas i sposOb dostepnosci do
przedmiotowych miejsc.

1.4.7. Ogrodzenia
Na czas prowadzenia prac budowlanych dopuszcza sie ustawianie na terenie robét ogrodzen
tymczasowych w celu wylgczenia z uzytkowania fragmentow terenu. W przypadku drobnych prac
budowlanych miejsca prowadzenia prac wystarczy wygrodzi¢ tasmag i oznakowag.

1.4.8. Zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
Istniejgce nawierzchnie, szczegodlnie dojazdowe, jesli zachodzi niebezpieczenstwo ich
uszkodzenia, nalezy na czas budowy zabezpieczy¢. Nalezy wygrodzi¢ i oznakowac strefe
niebezpieczng na chodnikach, przejsciach i terenie wokot budynku w czasie prac na wysokosci.
Stanowiska robét nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem i zabrudzeniem terenu i zieleni przy
budynku.
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1.5. NAZWY | KODY

ZamoOwienie  realizowane  bedzie  pod  wspolnym  kodem = Stownika  zamoéwien
CPV - 45000000-7 Roboty budowlane z podziatem szczego6towym na:

A)
GRUPA:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
KLASA:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne  (45110000-1)
KATEGORIA:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
o A-1: Odtworzenie punktéw geodezyjnych
0 A-2: Usuniecie drzew i krzewow
o0 A-3: Ochrona istniejgcych drzew w okresie budowy
o A-4: Zdjecie warstwy humusu
ROBOTY ZIEMNE
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
o B-1: Wymagania ogélne
o B-2: Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

B)
GRUPA:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej (45200000-9)
KLASA:
Roboty budowlane w zakresie budynkow (45210000-2)
KATEGORIA:
Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych, kulturalnych, hotelowych i
restauracyjnych obiektow budowlanych (45212000-6)
ZAGOSPODAROWANIE TERENU
0 C-1 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych (45212200-8)
KLASA:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei wyréwnywanie terenu (45230000-8)
KATEGORIA:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)
PODBUDOWA

o D-1: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza

o D-2: Warstwy odsaczajace i odcinajgce

o D-3: Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne

o0 D-4: Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
NAWIERZCHNIE

Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drog (45233250-6)

o E-1: Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej

o E-2: Nawierzchnia z trawy naturalnej
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OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI
Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drog (45233250-6)
o FE-1: Krawezniki betonowe
0 F-2 Betonowe obrzeza chodnikowe

KATEGORIA:
Wyréwnywanie terenu (45236000-0)
o G-1: Zielen
KLASA:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty
specjalistyczne (45260000-7)
KATEGORIA:
Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
0 H-1 Betonowanie (45262300-4)
0 H-2 Zbrojenie (45262310-7)
C)
GRUPA:
Roboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)
KLASA:
Instalowanie ogrodzen, ptotdw i sprzetu ochronnego (45340000-2)
KATEGORIA:
Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)

1.6. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.6.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany niebedacy budynkiem, stanowigcy calosc
techniczno-uzytkowg (droge) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.6.2. Chodnik — wydzielony wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych.

1.6.3. Dlugos¢ mostu — odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypka — odlegtos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.6.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.6.6. Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioroéw robét, przekazywania polecen i inngj
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/Kierownikiem projektu, Wykonawcag i projektantem.

1.6.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 8

1.6.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.6.9. Jezdnia — czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.6.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazhiona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.6.11. Korona drogi — jezdnia (jezdni) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.6.12. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.6.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) — czes¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.6.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.6.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.6.16. Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materialéw oraz Rob6t.

1.6.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Rob6t, zgodne z
Dokumentacjg  Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.19. Most — obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.20. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze skfadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza — gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukciji
nawierzchni. Moze ona skladac sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gibwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze;.

i) Warstwa odsgczajgca — warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do
nawierzchni.

1.6.21. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.22. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.6.23. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.6.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

1.6.25. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.26. Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.6.27. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.

1.6.28. Podioze ulepszone nawierzchni — gorna warstwa podfoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania
nawierzchni.

1.6.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.30. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.6.31. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja howego potgczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.6.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.6.33. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat
itp.

1.6.34. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.6.35. Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgacego przedmiotem Robdét.

1.6.36. Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej Sciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komoér.

1.6.37. Rekultywacja — roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.38. Rozpietos¢ teoretyczna — odlegtosé miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.6.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg
szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.6.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu — szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikéw mierzona w Swietle poreczy mostowych z
wylgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.6.41. Slepy Kosztorys — wykaz Rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.6.42. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.6.43. Tunel — obiekt zagiebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.44. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.45. Zadanie budowlane — czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 10

funkciji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.6.46. Specyfikacje Techniczne (Szczegotowe Specyfikacje Techniczne, SST, ST) -
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z zadaniem wymienionym w punkcie 1.

1.7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych roboét, bezpieczehstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajgacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy (zawartych w dokumentacji projektowej), dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robo6t oraz pozyskanie reperow. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraC rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacije
projektowa;

a) Dokumentacja Projektowa zataczona do Dokumentdw Przetargowych:

W sktad Dokumentéw Przetargowych wejdg minimum nw. zalgczniki Dokumentacji
Projektowej:

- Tabela elementéw rozliczeniowych

- Specyfikacje techniczne

- Wyciag z czesci opisowej i rysunkowej projektu remontu ulicy

b) Dokumentacja Projektowa, ktdéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu:

- Projekt architektoniczno-budowlany (jesli byt sporzadzony),

- Projekt wykonawczy,

c) Dokumentacja Projektowa, ktdrg Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej
Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia dokumentacji technicznej dotyczacej:

- miejsc dokopu gruntéw

- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntéw uzyskanych z wykopow

- miejsc pozysku materiatdw miejscowych

- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe

- drog i objazdéw tymczasowych oraz drog dla transportu technologicznego

- szczego6towych projektdw organizacji ruchu na czas robot

- programu zapewnienia jakosci PZJ

- harmonogramu robét

Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z
wiascicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz uzgodnienia i
pozwolenia od stosownych instytucji w tym instytucji zajmujacymi sie ochrong srodowiska
naturalnego. Ponadto w przypadku projektow organizacji ruchu powinna zawiera¢ opinie Policji,
Zarzadzajgcego ulicami oraz uzgodnienie Zarzadzajgcego ruchem na drogach przeznaczonych pod
objazdy. W/w Dokumentacje Projektowg Wykonawca sporzadzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi
Inzynierowi do akceptacji przed rozpoczeciem robét okreslonych Kontraktem.

Ponadto Wykonawca sporzadzi receptury na wykonanie:

- mieszanek betonowych do wykonania elementéw betonowych ,na mokro”,

- mieszanek mineralno-asfaltowych.

Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacii
Projektowe] przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na
wlasny koszt w 3 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
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Koszt dokumentacji opracowywanych przez Wykonawc e nie podlega odr ebnej zaptacie
i przyjmuje si e, ze jest wt gczony w Cen ¢ Kontraktow a.

1.7.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obowigzuje
nastepujgca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

3) Umowa pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca,

4) Tabela Elementéw Rozliczeniowych,

5) Oferta Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg
I SST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliskg zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowa
lub SST i wplynie to na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Uwaga: w przypadku, gdy istnieje howsza norma ni  z powotana w przedmiotowych ST,
to wymagania z niej wynikaj ace obowi gzuja Wykonawc e rob6t w przypadku, gdy In zynier
zazada jej stosowania.

1.7.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektéw (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonhczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, pomosty
dla pieszych itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia
zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdéw wyjezdzajacych na drogi
publiczne z terenu budowy. W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajgcych do terenu budowy
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przez pojazdy Wykonawcy robot, niezwlocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drég na
wlasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze
jest wt aczony w Cen e Kontraktow a.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdéw wyjezdzajacych na drogi
publiczne z terenu budowy. W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy
przez pojazdy Wykonawcy robot, niezwtocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drég na
wiasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze
jest wt aczony w Cen e Kontraktow a.

1.7.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

Koszty zwi gzane z ochron g srodowiska w czasie wykonywania robot nie podlegaj a
odr ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze sg wiaczone w Cen e Kontraktow a.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonaweca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Koszty zwi gzane z ochron g przeciwpo zarowa w czasie wykonywania robét nie
podlegaj g odr ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze sq wtaczone w Cen e Kontraktow 3.
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1.7.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robo6t bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatbw od whasciwych organéw administracii
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.7.8. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspéipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancoéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscig. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania
z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

Koszty zwi gzane z ochron g witasno $ci publicznej i prywatnej w czasie wykonywania
robot nie podlegaj g odrebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze sq witgczone w Cen ¢ Kontraktow 3.

1.7.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac¢ sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialtdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie spetniajace
tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nhadmierne obcigzenie osiowe
nie beda dopuszczone na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.

Uznaje si e, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypetlieniem wymaga n okre $lonych powy zej
nie podlegaj g odr ebnej zaptacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowe;.

1.7.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robo6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie =zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w peni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robdét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw Ilub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.13. Rbwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sgq
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byéréwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.7.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasnosc
Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i
Wykonawcg ustali wydluzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszy¢
cene kontraktowa.

1.8. Biuro budowy (zaplecze) (o ile warunki kontrak  tu przewiduj g realizacj ¢) Wykonawca
robét, w calym okresie trwania kontraktu, jest zobo wigzany zapewni €, urzadzié¢ i
utrzymywa ¢ w dobrym stanie technicznym, wydzielone pomieszcze nie, zlokalizowane w
bezposrednim s asiedztwie budowy, dla narad koordynacyjnych i spotk an z
przedstawicielami Nadzoru i Inwestora.
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2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i spetniajgce
wymagania ST i projektu. Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inzynierowi aprobaty techniczne i
deklaracje zgodnosci stwierdzajace zgodnos¢ wyrobéw budowlanych z obowigzujacg norma lub
aprobata techniczna.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegOtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow ze zrédet miejscowych wiaczajgc w to zrédia wskazane przez Zamawiajgcego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej i samorzadowe].

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialébw pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie
okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materiatdw
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegdllnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatdbw bedzie zgodna 2z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Uznaje si e, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypetlnieniem wymaga n okre $lonych powy zej
nie podlegaj a odrebnej zaptacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowe;.

2.3. Materialy nie odpowiadaj ace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdbw do innych robo6t, niz te dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢é wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pOzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte
do robo6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$¢ i wtasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiatébw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialtdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatow
moga byC¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowic
podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni,
musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

c¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony sSrodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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Wykonawca b edzie usuwa ¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych o raz dojazdach do Terenu Budowy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o0$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Transport materiatbw uznanych za niebezpieczne dla srodowiska nalezy prowadzi¢ zgodnie z
decyzjg Srodowiskowg wydang dla przedmiotowego zamierzenia inwestycyjnego.

Wykonawca b edzie usuwa ¢ na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych o raz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robo6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robat.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete
przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany bigd okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkciji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako $ci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposdb wykonywania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
rob6t gwarantujgcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:

a) czesc ogoblng opisujaca;
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0 organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposb prowadzenia robot,

0 organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

0 program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia BIOZ,

0 wykaz zespotdow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

0 wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych
elementéw robot,

0 system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig

wykonywanych robot,

0 wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

0 sposbéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegbtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

0 wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

0 rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

0 sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

0 sposbb wykonywania robat,

0 sposoOb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow robét,

0 sposébb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jako $ci Robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakosc¢ robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc¢ sg okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu sSwiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostalty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik  projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzeh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne,
ze moga wpltyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie
do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwi gzane z organizowaniem i prowadzeniem bada n materiatdw
ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada n
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami badan jak najszybciej, nie pOzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatbw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytgacznie na witasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatdw i robot z dokumentacjg projektowa i SST. Moze roéwniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych Ilub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujagcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o0 Polskg Norma lub
o0 aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
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i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby popartem wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
.spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robat,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

0 date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

o date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robdét,

0 terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementow robét,

0 przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

0 uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

0 daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

0 zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

0 wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

0 stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

0 zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,

0 dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

0 dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

o dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

0 wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

0 inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robét.
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6.8.2. Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob cigglty w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatagczniki do odbioru
rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz ww. nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjag,
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre $lania ilo $ci rob6t i materiatéw
Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli SST whasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m? jako diugo$é pomnozona przez $redni przekro;.
llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wa zenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciggly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg byc¢
dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentdéw zawierajgcych komplet wynikbw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz esciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny (ko nhcowy) robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjag projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetiajgcych
w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg projektowg i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartosé wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowego), czesciowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty zebrane w tomy i
opisane ,Operat”:

» dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacje zmian -
na planie sytuacyjnym z naniesionym w kolorze przebiegiem zmiany sieci, szczegdlowy
plan sytuacyjny obejmujacy wszystkie zmiany dotyczace elementéw konstrukciji:
fundamenty, podpory, skrzydetka mury oporowe itp.; zmiany w przekroju podiuznym z
zaznaczeniem rzednych dna, spodu konstrukcji, niwelety itp.)

e szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

* recepty i ustalenia technologiczne,

* dzienniki budowy i tabele elementéw (tzw. przetargowa i powykonawczg), ew. rejestry
obmiardw (oryginaty),

« wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZJ,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i
ew. PZJ,

e opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

* rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

» geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu uwzgledniajaca
miedzy innymi:
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dla branzy kanalizacyjnej
0 karty studni i wpustéw z zaznaczeniem: numeru studni, rzednych gory, dna, rzednych
poszczegodlnych wlotéw i wylotéw, rodzaju materiatu, date zabudowy,
0 na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy Srednice przewodu materiat oraz spadek
dla branzy teletechnicznej wg wymagan wiasciciela urzgdzenia
dla branzy drogowej
o0 plan sytuacyjny z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi
wbudowanymi urzadzeniami (bariery, porecze, mury oporowe, przepusty, znaki
drogowe, krzewy, drzewa), szkice polowe dla urzadzen;
* Mape numeryczng
« Dokumentacje fotograficzng wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

« robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e wartos¢ zuzytych materialdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

* wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Cena jednostkowa (kwota)
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionej tabeli elementoéw rozliczeniowych
jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robét objetych tg

pozycja.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST
"Wymagania ogo0lne” obejmuje wszystkie warunki okre$lone w w/w dokumentach, a
niewyszczegolnione w kosztorysie i przyjmuje sie, ze jest wliczony w cene kontraktowa.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu
wyceniany jest ryczaitowo (za komplet oznakowania na czas robot) i obejmuje (w zaleznosci od
potrzeb i zakresu prac):

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z
postepu robot,

(b) roboty pomiarowe i przygotowawcze,

(c) dostarczanie materiatow i sprzetu,

(d) wykonywanie wykopow pod stupki znakow tymczasowych,

(e) wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,

(f) wykonywanie fundamentéw pod stupki znakéw tymczasowych,

(g) zasypywanie dotéw wraz z zageszczeniem gruntu,

(h) dostarczanie i zamocowanie stupkoéw oraz tarcz znakéw i tablic,

(i) dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazdéw i pieszych oraz poreczy
ochronnych i kladek dla pieszych,

() utrzymywanie i demontaz wszystkich elementéw oznakowania pionowego na czas robo6t

(k) przestawianie wygrodzen, poreczy i ktadek w miare postepu robdét,

() oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet w miare postepu robot,

(m)montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizacji swietlnych,

(n) optaty zwigzane z podtgczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizacji swietlnych,

(o) wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego

(p) ustawienie tymczasowego oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(q) optaty za dzierzawy terenu,

(r) montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

(s) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych,

(t) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

(u) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(v) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Uwaga — cena ryczaltowa czasowej organizacji ruchu obejmuje swoim zakresem wszystkie zadania
przewidziane kontraktem bez wzgledu na kolejnos¢ ich realizacji. W szczegolnosci nalezy zwrdcié
uwage ha koniecznos$¢ budowy drogi objazdowej z zelbetowych plyt drogowych na podbudowie z
kruszywa naturalnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz. U. 2006, Nr 156, poz. 1118 z
pézniejszymi zmianami;

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej Dz. U. 2002, Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi
Zzmianami.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych Dz. U. 2007, Nr 19, poz. 115 z
pdzniejszymi zmianami;

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92 poz. 881).

5. Ustawa dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska - Dz. U. 2006 nr 129 poz. 902
Z pOzniejszymi zmianami;
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SST — CZESC ZASADNICZA

A PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
(45100000-8)

1. ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA | ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH;

ROBOTY ZIEMNE
(kod CPV 45110000-1)

1.1 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA, ROBOTY ZIEMNE

(kod CPV 45111000-8)
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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

A-1: ODTWORZENIE PUNKTOW GEODEZYJNYCH

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdwienia

Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji w/w robat.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
oraz potozenia obiektdw inzynierskich.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:

0 sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
punktéw wysokosciowych,
uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Oo0oOo0o

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych ~ (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 28

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

= Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

= Osnowa geodezyjna wysoko $ciowa - usystematyzowany zbior punktéw, ktérych wysokosé
w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej

= Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (poziom i wysokosciowa), przeznaczona
do geodezyjnego wytyczenia elementdéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy
i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych
przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

= Punkty gtébwne - punkty naroznik6w, zatamania osi trasy itp.

= Pozostale okre slenia podstawowe - sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujgcych w
geodezji i kartografii.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé diugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

+ dalmierze,

e tyczki,

o faty,

« tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK .

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajgce lokalizacje i wspoirzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o
tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe] i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osit  rasy i punktow wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy
punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby sredni biad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.3.  Odtworzenie punktow

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o projekt oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

Punkty charakterystyczne obiektow powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w
punktach posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne nie moze by¢ wigksze niz 3 cm, rzedne niwelety punktéw
nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 0,5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
projekcie.

Do utrwalenia punktow w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w punkcie 2.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych =z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogoélne" pkt 7 Jednostkg obmiarowa
jest km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysokosciowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogoélne" pkt. 8.
Odbioru dokonuje Inspektor po sprawdzeniu poprawnosci wykonania robét i na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

» sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

» zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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[ A-2: USUNIECIE DRZEW | KRZEWOW

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

] Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

SzczegOlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowany przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Przedmiotem niniejszej szczegOtowe] specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z usunieciem drzew kolidujgcych z zamierzeniem
budowlanym.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robdét:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowac:
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e pily mechaniczne,
e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia,

e spycharki,
» koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem
drzew.

4. TRANSPORT

Pnie, Kkarpine oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie
przedstawiajgce wartoS¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny byc¢
transportowane w sposéb nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwigzane z usunieciem drzew obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie
pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotdw oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usung¢ korzenie tak, aby zawartos¢
czeséci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypéw teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaly sie na
gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie robot, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnosé, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.2. Usuni ecie drzew

Pnie drzew znajdujace sie w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkéw:

a) w obrebie nasypow - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzedna terenu w tym
miejscu znajduje sie co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej nawierzchni albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ sciete nie wyzej niz 10
cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstepstwo od ogélnej zasady, wymagajacej
karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod
podstawe nasypu,
b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie z terenem. W tym przypadku pnie
powinny by¢ Sciete rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypelni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagescié.

Doty w obrebie przewidywanych wykopdéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robdt w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajgce
wartos¢ jako materiat uzytkowy nie utracity tej wkasciwosci w czasie robot.

Mitode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z
duzg ostroznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwalych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.
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5.3. Zniszczenie pozostato $ci po usuni etej ro slinno sci

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego
sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby odbylo sie ono z zachowaniem wszystkich wymogdw
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia tlacych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub
w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one
uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwag gruntu. Ostatnia warstwa
powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢é odpowiednio
wyréwnana i zageszczona. Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami
odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie przeptyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno
spetia¢ odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z usunieciem drzew jest sztuka.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuije:

e wyciecie i wykarczowanie drzew,

e wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore
drzewng, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

» zasypanie dotow,

e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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A-3: OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowany przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Przedmiotem niniejszej szczegOtowe] specyfikacji technicznej (SST) s wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z ochrong istniejgcych drzew w
okresie budowy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem istniejgcych drzew zlokalizowanych:

« w pasie wykonywania budowlanych robét, ktére dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier

przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu budowy,

* na terenie tymczasowych drog dojazdowych do placu budowy, placow manewrowych i
zaplecza budowy, z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy,
statego zabezpieczenia na okres po zakonczeniu budowy i pielegnacji drzew
uszkodzonych w czasie prowadzenia robét

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robdét:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)
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1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

« Drzewo - roslina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniatym pedzie gtdéwnym (pniu).

« Korona — gdrna czes$¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

* Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca witasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwoj.

« Forma pienna — forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie
przycietym przewodnikiem i uformowang korona.

* Bryla korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

2. MATERIALY

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie budowy drogi mozna stosowac
nastepujace materiaty:

a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:

« deskiiglaste grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,

e maty stomiane,

e zuzyte opony samochodowe,

e drut, tasme stalowg, gwozdzie,

e wode,

b) materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokot drzew jak:

* mury kamienne, np. z kamienia tamanego na zaprawie badz na sucho,

e mury betonowe i ew. Zzelbetowe,

e mury Klinkierowe, z betonowej kostki brukowej, ew. ceglane i inne,

e« pomosty zabezpieczajgce z rusztéw stalowych, plyt betonowych, z ew. stopami

fundamentowymi itp.,
¢) materialy pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

e preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

e $rodki impregnujace,

* wode.

Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materiaty pielegnacyjne powinny by¢
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Wymagania dotyczace
materialtbw do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew, powinny odpowiadac
ustaleniom dokumentacji projektowej, a w przypadku ich braku lub niepelinych danych mogg
odpowiada¢ wymaganiom SST.

Zaleca sie, aby:

» elementy stalowe byly ocynkowane lub w inny sposob zabezpieczone przed korozja,

* beton do drobnych elementow miat klase co najmniej B 35.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot:
a) sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:
e recznego sprzetu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty,
e samochodu skrzyniowego do transportu,
e sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami,
konewkami,
* wyposazenia pomochiczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,
b) sprzetu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew:
e wg ustaleh SST wymienionych w punkcie 2,
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c) sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:
e recznego sprzetu pomocniczego, jak: pity, sekatory, diuta, noze, skrobaki,
» recznego sprzetu do robdt ziemnych, jak szpadle, topaty itp.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentdw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Materiaty do wykonania rob6t mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem lub wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robo6t

Sposéb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i ST. W przypadku
braku wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informaciji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja;

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczajgce drzewo lub czynnosci pielegnacyjne,

3. roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robd6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera:
e ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajgcego zabezpieczeniu,
» szczegOtlowo wytyczy¢ roboty z danymi wysokosciowymi przy stalych obiektach
zabezpieczajacych drzewa,
e usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

5.3. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budo  wy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozostang w terenie po zakonczeniu robét
drogowych, a sg narazone na uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga wykonania
wszystkich czynnosci:

e W sposo6b uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

e tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od
obrysu korony drzewa, przy czym wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego
wymaga zgody Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony

drzewa (lub w strefie 4 x 4 m wokdét drzewa) nie powinno dopuscic sie do:

* wykonania placéw sktadowych i drég dojazdowych,

e poruszania sie sprzetu mechanicznego,

« skfadowania materiatéw budowlanych,

e zZmian poziomu gruntu.

Zaleca sie, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie skladowaé¢ cementu, kruszywa, olejéw,
paliw i lepiszcz.

Zaleca sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie
wegetacji roslin, a szczegdllnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych
robot sg miesigce od pazdziernika do kwietnia.
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Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty
wykonywane wylacznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno sie wykonaé¢
ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypetnionej
kompostem i torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz wiasciwy wykop. Z
oston takich mozna zrezygnowac¢ pod warunkiem wykonania robdt instalacyjnych poza okresem
wegetacji roslin.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

« owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilodci 4 m? na jeden pien) lub zuzytymi oponami

samochodowymi, a nastepnie oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi.
Dolna czes¢ kazdej deski powinna opierac sie na podtozu, bedac lekko wkopang w grunt
lub obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub tasmy
stalowej w odlegtosci wzajemnej co 40+60 cm,

+ przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w ilosci okoto 4 m? na jedno drzewo,

+ podlewanie drzewa wodg w ilosci okoto 20 dm® na jedno drzewo przez caty okres trwania

robo6t, w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakonczeniu robét nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

* rozebranie konstrukcji zabezpieczajgcej drzewo,

* usuniecie materiatdbw zabezpieczajacych,

* lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.4, State zabezpieczenie drzew

Drzewa, ktore dokumentacja projektowa przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu robot
budowlanych, moga podlegaé:

e tymczasowemu zabezpieczeniu, wedtug punktu 5.3, jesli poziom terenu wokét drzewa nie

zmieni sie,

» niewielkim robotom ziemnym, przy nieznacznym obnizeniu lub podwyzszeniu terenu wokét
drzewa,

e obudowie statymi konstrukcjami ochronnymi wokot drzewa, przy wiekszych réznicach
pomiedzy terenem istniejgcym a projektowanym.

Decyzja, dotyczgca sposobu statego zabezpieczenia kazdego drzewa oraz rodzaju konstrukcji
ochronnej wokoét okreslonych drzew powinna by¢ zawarta w dokumentacji projektowej. W przypadku
niepetnych danych mozna przyjmowac nastepujgce rozwigzania, po akceptacji ich przez Inzyniera:

* przy obnizeniu terenu o 1+1,2 m mozna wokot drzewa pozostawi¢ Sciety stozek gruntowy
ze skarpami 1:1, ochraniajacy korzenie drzewa ew. na skarpach moze by¢ rumosz skalny,
otoczaki badz kamienie,

* przy obnizeniu terenu ponad 1 m, wokot drzewa mozna wykonac scianke oporowg o
ksztalcie okragtym lub prostokatnym z kamienia, klinkieru, betonowej kostki brukowej lub
betonu z otworami.

e przy podwyzszeniu terenu o 0,2 + 0,4 m, a niekiedy wiekszym, mozna wymodelowac¢
niecke o tagodnym pochyleniu wokét drzewa pod warunkiem, ze warunki miejscowe na to
pozwolg, obsypujac drzewo lekkg ziemia,

e przy podwyzszeniu terenu o okotlo 0,2 m pnie drzew mozna obsypac¢ ziemig ponad
pierwotny poziom terenu,

* przy podwyzszeniu terenu o 0,2 + 0,5 m pnie drzew mozna obsypac ziemia, lecz z
wykonaniem specjalnych napowietrzajgcych warstw zwirowych i urzadzenh

e przy podwyzszeniu terenu powyzej 0,5 m wykonuje sie mury lub studzienki
zabezpieczajace pieh przed zasypaniem z urzadzeniami napowietrzajgcymi. W warunkach
miejskich studzienke mozna przykry¢ krata.

5.5. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia rob 6t budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robot powinny byé natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.
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Nalezy wykona¢ nastepujgce zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
* zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
* wykonac ciecia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujac ciecia tam, gdzie zaczyna
sie korzen zdrowy (zywy),
e zabezpieczy¢ powierzchnie ran preparatem impregnujacym,
* posypac gleba na biezaco zabezpieczone korzenie,
» zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg
ziemie glebg bardziej zasobna,
b) przy uszkodzeniu gatezi:
* wykonywac ciecia gatezi o srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
» zabezpieczy¢ natychmiast powstatg rane po usunieciu zywej gatezi:
0 o0 Srednicy do 10 cm, zasmarowujgc w catosci preparatem o dziataniu
powierzchniowym,
0 o0 srednicy ponad 10 cm, zabezpieczajgc dwuskiadnikowo, tj. krawedzie rany
(miejsca, z ktorych bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne
(pierscien o grubosci 1,5 + 2 cm) — srodkiem o dziataniu powierzchniowym, a
pozostalg czesc rany wewnatrz pierscienia — srodkiem impregnujgcym,
c) przy ubytkach powierzchniowych:
« wygtadzi¢ i uformowaé powierzchnie rany,
e uformowac krawedz rany (ubytku),
e zabezpieczyC calg powierzchnie rany, z tym, ze swieze rany zabezpieczy¢ jedynie przez
zasmarowanie w catosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym

5.6. Roboty wyko nczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:

» odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,

* niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, np. zatrawienia,

» roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),

* ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot,

e sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew
Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotyczg sprawdzenia:
» obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkow zabezpieczenia przed uszkodzeniami
mechanicznymi,
e zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze,
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e ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konar6w, w czasie robot
zabezpieczajacych.

6.2.2. Badania w czasie robot statego zabezpieczenia drzew
W czasie robét przy stalym zabezpieczeniu drzew nalezy:
« bada¢ zgodnos¢ wykonania statlego zabezpieczenia drzewa z dokumentacjg projektowa,
ST lub wymaganiami odpowiednich SST
» sprawdza¢ ewentualne uszkodzenia drzewa w czasie robot.

6.2.3. Badania robaét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych
Roboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drogi polegajg na sprawdzeniu:
» prawidtowosci wykonania cie¢ (korony, korzeni, gatezi),
* poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentow drzewa (ran),
e zabezpieczen glebg uszkodzonych korzeni,
e stopnia zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest sztuka zabezpieczonego drzewa.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
a) w zakresie robot statego zabezpieczenia drzew — roboty okreslone w odpowiednich SST
b) w zakresie rob6t pielegnacyjnych drzew uszkodzonych - ciecie | zabezpieczenie
uszkodzonych korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:

e roboty przygotowawcze, pomiarowe,

* pozyskanie miejsca skladowania materiatow,

» dostarczenie materiatow i sprzetu,

* wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z
wymaganiami dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,

e przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

* odwiezienie sprzetu,

» uporzadkowanie terenu robot.

9.2. Sposob rozliczenia robo6t tymczasowych i pract  owarzysz gcych

Cena wykonania robo6t okreslonych niniejsza SST obejmuje:

» roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane
do robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zasady ochrony srodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrona srodowiska w budowie drég. GDDP,
Warszawa 2002 (projekt)
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O A-4: ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru zdjecia warstwy humusu o grubosci ~25 cm, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji w/w robat.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robdét:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne".

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie
do powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
e rowniarki,
* spycharki,
» lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
e koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtosé
wymagajgcq zastosowania takiego sprzetu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtdrnego
uzycia, nalezy stosowac:
e noze do ciecia darniny
* fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé
wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidiowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubos¢
warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdélne" pkt. 7. Jednostkg obmiaru
jest m? (metr kwadratowy) wykonanego zdjecia wierzchniej warstwy humusu.
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8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robot dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:
e zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odkiad,
« zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
[2] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

ROBOTY ZIEMNE

B-1: WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

] Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegOtowe] specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych przy rozbudowie terenow sportowych w Chetmie
Slaskim..

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t ziemnych w
czasie budowy elementéw zagospodarowania terenu i obejmuja;

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) budowe nasypow,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych ~ (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".
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1.6.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.
1.6.2. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.6.3. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.6.4. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.5. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos$c¢ przekracza 3 m.
1.6.6. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.6.7. Wykop sredni - wykop, ktérego giebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.8. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokosé¢ przekracza 3 m.
1.6.9. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujgcy sie znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
1.6.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki
nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majgq
wytrzymatos¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.
1.6.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robot
drogowych.
1.6.14. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.
1.6.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg Wzoru

IS:pd/ Pds
gdzie:
P4 - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),
pgs - Maksymalna gestosc¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.6.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:
U:dso/ d]_o
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dy - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.6.17. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

|0:E2/ E1
gdzie:
E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998,
E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Podziat gruntéw
Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 46

Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszezegélnienie | Jed- Grupy gruntow
wlasciwosei nostki | niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  IUmosz — piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty —  z7wietrzelina — glina piasz-
—  Zwir gliniasta czysta  zwiezla.
— pospolka — rumosz glina Z‘Vlf?zm‘
— piasek gruby gliniasty g 11113 pylasta
: sHiby ST zwiezla
— piasek sredni |- zwir g]nuasry il il piaszczys-
— piasek drobny |- pospolka ty. il pylasty
— 7uzel glmiasra bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
— pyl. pyl piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta,  glina,
glina pylasta
— il warwowy
2 Zawartosc
czastek %
< 0.075 mm - 15 od 15 do 30 ~ 30
<0.02 mm - 3 od 3 do 10 ~ 10
3 Kapilarnos¢
bierna Hy, m <1.0 >1.0 -~ 1.0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 < 25

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byé
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci
robo6t ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca
jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze zrédel wiasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢é wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odkiad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile
nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy
gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
* odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
» transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
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e sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Transport gruntow

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢é dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie
zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Doktadno $¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wieksze niz £ 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé
+ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowg, albo powinny byé spetnione inne wymagania dotyczace
nierbwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentaciji projektowej i SST.

5.2. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac¢
urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé¢ w catym
okresie trwania robét spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwatg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego
za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w caltym
okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac¢ w kierunku podnoszenia
sie niwelety.

W czasie robo6t ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢
ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindbw wykonywania innych robét
na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét
ziemnych.
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Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykop6w, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t z  iemnych

6.1.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegdblng uwage nalezy zwrdécic na:

* wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

* wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan 1 pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu|Pomiar tasma, szablonem, lata o dlugosci 3 m i
Zlemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 Pomiar  szerokosci  dna| prostych, w punktach gléwnych luku, co 100 m na
TOWOW tukach o R > 100 m co 50 m na lukach o R < 100 m
3 Pomiar rzgdnych | oraz w miejscach, ktore budza watpliwoset
powierzchni korpusu
Ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosel
powierzchni korpusu
6 Pomiar rownosci skarp
7 Pomiar spadku podluznego [ Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu
8 Badanie zaggszezenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m® warstwy

6.2.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £
10 cm.

6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rozni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej
niz -3 cmlub +1 cm.

6.2.4. Réwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie mogq przekraczac

3cm.

6.2.5. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podituzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do rzednych

projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.6. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢
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wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia lp, zgodnie z normg PN-S-
02205:1998.

6.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je ha wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m® (metr szeécienny) wykonanych rob6t ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,Wymagania ogoélne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
. PN-1ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
pod+oza przez obcigzenie piytg
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

O~NO O~ WN

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robo6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péisztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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B-2: WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych na potrzeby rozbudowy terenu
sportowego w Chetmie Slaskim..

Przed przystgpieniem do robot wkasciwych nalezy wykona¢ makroniwelacje terenu.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji w/w robot.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych ~ (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze

nawierzchni. Zgodnie z katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych
powinien charakteryzowac sie grupg nosnosci G1. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej
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grupy nosnosci, nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacjg
projektowag i SST.

3. SPRZET

Opisano w ,Wymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

Opisano w ,Wymagania ogolne”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Sposbéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
5.2. Wymagania dotycz ace zageszczenia i no $nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I
dla:

Strefa korpusu Kategoria ruchu KR3-
KRG

Gorna warstwa o grubosci 20 | 1,00
cm

Na glebokosci od 20 do 50 cm | 1,00
od powierzchni  robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
poditoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania Srodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998.
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5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny
ruch pojazddw, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkdéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Opisano w ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* 0znakowanie robdt,

« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

« odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

» profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

e zageszczenie powierzchni wykopu,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

* rozplantowanie urobku na odkladzie,

« wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

« rekultywacje terenu.
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B.

ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW

BUDOWLANYCH LUB ICH CZ ESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE IN ZYNIERII LADOWEJ

1.1 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY WYPOCZYNKOWYCH,

| WODNEJ
(45200000-9)

1. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDYNKOW

(kod CPV 45210000-2)

SPORTOWYCH, KULTURALNYCH, HOTELOWYCH | RESTAURACYJNYCH OBIEKTOW

BUDOWLANYCH
(kod CPV 45212000-6)
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ZAGOSPODAROWANIE TERENU

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY OBIEKTOW SPORTOWYCH
(Kod CPV 45212200-8)

C-1: BUDOWA BOISKA DO PItKI NOZNEJ ORAZ SKATEPARKU

1. WSTEP.

1.1. Nazwa zamowienia
Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne
majgce na celu wykonanie robo6t budowlanych dla zrealizowania wszystkich projektowanych
obiektow, zgodnie z Dokumentacjg Projektowsg i przedmiarem robaot.

W ramach dziatan budowlanych na oznaczonym terenie zgodnie ze specyfikacjg istotnych
warunkéw zamowienia projektuje wykonanie boiska pitkarskiego o wymiarach pola gry 48,0x32,0m
oraz skateparku o gabarytach 20,55 x 34,55 m.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji w/w robot.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania
oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budynkéw (45210000-2)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,

kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektéw budowlanych (45212000-6)
Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych (45212200-8)

1.6. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne".
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2. MATERIALY

2.1. Boisko do pitki no znej

Boisko do mini pitki noznej stanowi prostokat dt. 48,0 m i szer. 32,00 m. Dookota boiska
znajduje sie pas ochronny wzdtuz linii bocznych szer. 2,0 i wzdtuz linii bramkowych szer. 3,00 m co
daje wymiar 54,00 x 36,00 m. Boisko wyznaczone jest liniami w kolorze kontrastowym do jego
nawierzchni (biatym). Linie pdl boiska zaprojektowano zgodnie z wymaganiami stawianymi dla
obiektow pitkarskich i nalezy wykonag je zgodnie z projektem (zatgcznikiem rysunkowym).

Piyte nalezy wykona¢ w nawierzchni z trawy naturalnej z wysiewu. Nawierzchnie z trawy
naturalnej nalezy obramowac¢ obrzezem betonowym 6 x 30 cm. Na boisku oprécz linii bocznych i
bramkowych rozréznia sie nastepujace elementy:

= Linia srodkowa — prostopadta do linii bocznych dzielagca boisko na potowy.

= Linie rzutdéw karnych wyznaczy¢ w odlegtosci 9,0 m od srodka bramki i réwnolegle do linii

bramkowe]

= Linie strefy zmian zawodnikéw i pole trenera

= Bramki o wymiarach wewnetrznych 5,0x2,0m wykonane z profilu aluminiowego

malowanego proszkowo. Bramki nalezy wyposazy¢ w siatki polietylenowe PE. Bramki
nalezy na state zamontowa¢ do podtoza. Fundamenty pod bramki wykona¢ z betonu B15
zgodnie z projektem. Bramki nalezy zakupi¢ jako gotowe elementy posiadajgce atesty i
aprobaty techniczne.

2.2.  Skatepark

Projektuje sie budowe betonowej nawierzchni skateparku.

Ptyta musi by¢ wykonana z betonu minimum C30/37 XF3 o gr. 20 cm. Wierzchnia warstwa
ptyty musi zosta¢ zatarta mechanicznie na gtadko oraz pokryta bezbarwnym impregnatem. Po
wykonaniu piyty nalezy wykonac dylatacje - 5x5 m, naciecia na 1/3 grubosci, wypelnienie masg
poliuretanowg po minimum 30 dniach.

Nalezy wykona¢ spadek jednostronny 0,5 % w kierunku utwardzonego placu a dalej w strone
terenow zielonych.

Skatepark nalezy wyposazy¢ w nastepujgce urzadzenia:

Quarter pipe 40st + Wall

Bank ramp z grind-tawka — z obiciem z profilu 140x60mm

Grind-tawka — z obiciem z profilu 140x60mm

Porecz prosta — rura @60mm

Piramida

Set z 2x podjazd + schody z 2 x porecz spadowa z profilu 80x60mm oraz rury @60mm +

grindbox spadowy z obiciem z profilu 140x60mm

= Podjazd z Wall z obiciem rurg @48mm + gap z grindbox spadowy z obiciem z profilu
140x60mm

= Porecz ,C" —rura @48mm

3. SPRZET.

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywaé przy
uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

Materialy i sprzet mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie
na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

Materialy i sprzet do wykonania ptyty skateparku i elementéw lanych (wtopionych) muszg byc¢
transportowane odpowiednimi samochodami (TIR, laweta) i wlasciwie zabezpieczone (palety,
wkiadki, folia stretch, folia bgbelkowa). Zatadunek i roztadunek wozkiem widlowym (koparka z
widtami).
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5. WYKONANIE ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja montazu poszczegodlnych elementow
wyposazenia sportowego dostarczong przez producenta.

5.1. Technologia wykonania skateparku

5.1.1. Podbudowa
= Podbudowa
kruszywo 0-32,5 [mm] —10cm
= Warstwa odsaczajaca:
piasek ptukany 0,075-5 [mm] —15cm

5.1.2. Plyta skateparku

= plyta musi by¢ wykonana z wibroutwardzonego betonu minimum C30/37 XF3 o gr. 20 cm,
zbrojenie rozproszone wioknami polipropylenowymi (mieszanka pét na po6t widkien o
dtugosci 38 mm i 54 mm) w ilosci 1,5 kg/m3, a takze zbrojenie gorg i dotem siatkg z pretow
stalowych @ 12 mm w rozstawie 25 x 25 cm. Beton lany na elementach pochylych musi
by¢ podawany pod cisnieniem

= urzadzenia pochyle nalezy wykona¢ poprzez odpowiednie uformowanie nasypow
ziemnych lub poprzez zastosowanie deskowania traconego

= wierzchnia warstwa plyty musi zosta¢ zatarta mechanicznie na gltadko oraz pokryta
impregnatem — bezbarwnym preparatem do pielegnacji i utwardzania powierzchni
betonowych na bazie rozpuszczalnikowej zywicy akrylowej

= po wykonaniu plyty muszg by¢é wykonane dylatacje: 5x5 m, naciecia na 1/3 grubosci,
wypelnienie masg poliuretanowg po minimum 30 dniach,

= spadek jednostronny 0,5%

= elementy betonowe lane oraz prefabrykowane muszg zosta¢ wtopione lub zespolone z
ptyta, w spos6b umozliwiajacy ptynny najazd.

Uwagi:

= nawierzchnia ptyty musi by¢ idealnie rowna i gtadka, gdyz dla osoby poruszajacej sie na
deskorolce czy rolkach z kétkami o $rednicy 45 mm nie moze by¢ zadnych odczuwalnych
nierownosci w nawierzchni jezdnej (musi by¢ jak najmniejsze tarcie),

= wszelkie powazne zmiany wymiaréw czy geometrii elementow (wieksze niz 5 cm) muszg
by¢ zgtaszane Kierownikowi Budowy oraz konsultowane i zatwierdzane przez Projektanta.

5.1.3. Technologia lanych elementéw skateparku
= elementy lane skateparku musza by¢ wykonane z wibroutwardzonego betonu C30/37 XF3
wg technologii firm produkujacych przeszkody lane, np. Techramps, Concrete skateparks,
MPG itp.,
= Dbeton lany na elementach pochytych musi by¢ podawany pod cisnieniem !
= powierzchnia jezdna wszystkich lanych elementéw betonowych skateparku musi byé
rowna i bez szczelin. Wazne, aby byta gtadka, ale nie sliska.
= jesli figura sktada sie z kilku lanych czesci, nie moze mie¢ zadnych szczelin oraz
nierdownosci.
= elementy lane muszg zosta¢ wtopione lub zespolone z plyta, w spos6b umozliwiajacy
ptynny najazd.
Uwagi:
= przeszkody sg traktowane jako elementy ,designu miejskiego”, inaczej malej architektury
w miescie, a wymiary i ksztalt przyjeto wedtug zasad ergonomii oraz zasad
obowigzujacych przy uprawianiu skateboardingu, in-line skatingu i ekstremalnej jazdy na
rowerze.
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5.1.4. Obrzeza.
Muszg by¢ wykonane z betonowego kraweznika drogowego 6x30 cm, na tawie z betonu B-10,
wyréwnane z poziomem ptyty betonowe;j.

5.1.5. Profile zamkni ete, coping.

Profile zamkniete.

Na krawedziach elementéw powinien by¢ rowno wtopiony w beton stalowy profil zamkniety
40x40x3 mm (zakotwiony w plycie w trakcie betonowania za pomocg kotew stalowych
przyspawanych do profilu), ktéry nie moze odstawaé¢ od betonowej powierzchni przeszkdd i nie moze
by¢ zamontowany ponizej betonowej powierzchni przeszkod.

Coping.

Na elementach powinien by¢ wykonany coping ze stalowej rury (jedna czes¢), walcowanej na
gorgco, o grubosci 3 mm i srednicy 50 mm lub 60 mm (zakotwionej w trakcie betonowania). Miedzy
copingiem a elementem nie moze by¢ szczelin lub nieréwnosci. Coping powinien wystawa¢ 8 mm od
potki oraz 4 mm od powierzchni jezdnej. Dopuszczalna odchytka wynosi £2mm.

5.1.6. Bezpiecze nstwo.

W widocznym miejscu przy wejsciu na skatepark musi zostaé umieszczony regulamin
skateparku (moze to byC tez wieksza tablica informacyjna z dodatkowymi danymi i telefonami
kontaktowymi administratora), wykonany z kompozytu i ramy stalowej.

Dobér elementow i ich rozmieszczenie z zachowaniem stref bezpieczenstwa, a takze
przestrzeganie regulaminu minimalizuje ryzyko kontuzji podczas uzytkowania.

Bardzo wazne w tego typu inwestycji (skatepark to obiekt o podwyzszonym ryzyku kontuzji)
jest zapewnienie jakosci wykonania, co jedynie mozna osiggna¢ wspotpracujac z firmami, ktére juz w
swojej dziatalnosci wykonywaty takie obiekty.

Potencjalni wykonawcy musza mie¢ doswiadczenie w budowie betonowych skateparkéw (sg
to np. Techramps, Concrete skateparks, MPG itp.), gdyz taki obiekt jest specyficzny — to nie jest
typowy plac zabaw czy boisko sportowe. Dodatkowo muszg potwierdzi¢ je w postaci referenciji, dzieki
czemu Zamawiajacy bedzie miat pewnos¢, ze powierza budowe profesjonalnej firmie.

Wszystkie prace muszg by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod
nadzorem os6b uprawnionych.

Wszystkie zastosowane materialy muszg posiada¢ wymagane atesty, aprobaty techniczne,
deklaracje zgodnosci itp., oraz musza by¢ zastosowane zgodnie z ich kartami technicznymi podanymi
przez producentow.

Wszystkie urzadzenia sportowe, zabawowe i rekreacyjne oraz komunalne zainstalowane na
terenie objetym niniejszym opracowaniem muszg bezwzglednie spetnia¢ wszystkie wymagania w
zakresie bezpieczenstwa uzytkowania zgodnie z obowigzujgcymi normami:

= PN-EN 14974+A1:2010 - Urzadzenia dla uzytkownikdw sprzetu rolkowego. Wymagania

bezpieczenstwa i metody badan.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wyposa zenie obiektu

Badania kontrolne obejmuje kontrole:
= Sprawdzenie pionowosci montazu tulei

Sprawdzenie zgodno$ci wymiaroéw
Sprawdzenie stabilnosci konstrukcji
Sprawdzenie pionowosci montazu elementéw
Sprawdzenie zgodnosci wymiarow
Sprawdzenie deklaracji zgodnosci
Sprawdzenie zgodnosci naniesienia linii projektem
Sprawdzenie prawidtowosci montazu i usytuowani urzadzen sportowych
Sprawdzenie deklaracji zgodnosci
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Wykonawcy muszg posiada¢ doswiadczenie w realizacji zadan inwestycyjnych o charakterze i
zlozonosci poréwnywalnej z zakresem przedmiotu zamowienia (w okresie ostatnich 5 lat przed
uptywem terminu skfadania ofert, a jezeli okres prowadzenia dziatalnosci jest krétszy - w tym okresie),
udokumentowane referencjami.

Za minimalne mozna uzna¢ prace polegajace na:

- wykazaniu minimum 4 rob6t budowlanych polegajgcych na wykonaniu skateparku
betonowego, o wartosci robdt nie mniejszej niz 400 tys. zt brutto kazda, z podaniem daty i miejsca
wykonania oraz z zalgczeniem dokumentow potwierdzajacych, ze roboty te zostaly wykonane
zgodnie z zasadami sztuki budowlanej i prawidtowo ukonczone.

Bardzo wazne w tego typu inwestycji (skatepark to obiekt o podwyzszonym ryzyku kontuzji)
jest zapewnienie jakosci wykonania, co jedynie mozna osiggna¢ wspotpracujac z firmami, ktére juz w
swojej dziatalnosci wykonywaty takie obiekty.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Zasady ogolne
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 7

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru robot.

Przy przekazywaniu Zamawiajgcemu stadionu Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

e projektowg dokumentacje powykonawcza,

e geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

e protokoty odbioru robét zanikajacych,

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru, jezeli wykonawca przedtozy komplet dokumentow i pozytywne wyniki pomiaréw.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Odbior robdt zanikajagcych 1 ulegajgcych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego toku robot.
Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robdét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowli z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

8.3.  Odbiér ostateczny (ko ncowy)
Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzone przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

8.4.  Odbidr pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad jak w odbiorze ostatecznym.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 9
Rozliczenie rob6t — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i
zatwierdzonym przez Inwestora
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2. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCI AGOWl LINII
KOMUNIKACYJNYCH | ELEKTROENERGETYCZNYCH, AUTOSTRAD, DROG, LOTNISK

| KOLEI, WYROWNYWANIE TERENU
(kod CPV 45230000-8)

2.1 ROBOTY W ZAKRESIE KONSTRUOWANIA, FUNDAMENTOWANIA ORAZ

WYKONYWANIA NAWIERZCHNI AUTOSTRAD, DROG
(kod CPV 45233000-9)

PODBUDOWA

D-1: KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODtOZA

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podioza gruntowego.

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robét zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrdwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
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nawierzchni autostrad, drég 45233000-9
1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
= rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podfoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
= koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
= walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wpltywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymagania ogolne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przyst gpienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza, jest
mozliwe wylgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym poditozu nie moze odbywac
sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposoOb zaakceptowany przez Insp. nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.
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Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Insp. nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wywieziony na zwatke.

5.3. Profilowanie i zag eszczanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podifoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokosc
zaakceptowang przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujace dla
goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagescic¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podfoza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (Is)
Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drég
Ruch Ruch mniejsz
korpusu ekspresowych ciezki mniejszy

. . ... | od ciezkiego
i bardzo ciezki

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag  eszczonego podio za

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie
folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone poditoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania w czasie robot
6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarbw wykonanego Kkoryta i
wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszc;eg(’)lr_lienie badan Minimalna_ czestotliwoéé
i pomiarow badan i pomiarow

1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Roéwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
Uksztaltowanie osi w planie ” |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

6 autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz

gruntu podioza nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie
Z normg BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg z tolerancjg * 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokosciowe
RoOznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porOwnanie wartosci modutéw
odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.2. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (pro filowanego podto za)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.1 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Insp. nadz., jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
= zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,
profilowanie dna koryta lub poditoza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie piytg

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci hawierzchni planografem
i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-2: WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i
odcinajacych.

Szczegdblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odsgczajacych.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég (45233000-9)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy mrozoochronnej sg kruszywa
spetniajgce nastepujgce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia;

gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajgcej

dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek szczelnosci
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:
d 60

u=—>
le

=25

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
deo - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajacych i odcinajgcych powinien spetniac
wymagania normy PN-B-11113.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny
spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien spetniac wymagania normy
PN-B-11112.

2.2. Sktadowanie materiatow

Kruszywo nalezy dowozi¢ na budowe bezposrednio przed wbudowaniem, nie wyraza sie
zgody na magazynowanie kruszywa na placu budowy.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
= rowniarek,
= walcow statycznych,
= piyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podto za

Podloze gruntowe powinno spetniaé wymagania okreslone w obowigzujgcych normach.

Warstwy odcinajgca i odsgczajagca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byc¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosé projektowana.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsgczajacej lub odcinajgcej nalezy
przystapic do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podiuznymi czesciowo nakladajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami
podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢é wyrbwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajgca i odsgczajaca powinna byc¢
zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajacg lub
odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotnosc¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymieszag.

5.3. Utrzymanie warstwy ods Qaczajacej i odcinaj acej

Warstwa odsaczajgca i odcinajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odsaczajgce;j.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.1.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia

warstwy odsgczajacej i odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszc;egélnienie Minimalna_ czes;otliwoéé badan
badan i pomiarow i pomiarow
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna €0 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne K 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

5 | Rzedne wysoko$ciowe

6 |Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
planie ) autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 |Zageszczenie, wilgotnos¢ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m?

6.2.2. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm, -5cm.

6.2.3. ROWNos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowg tatg, zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej na prostych i tukach powinny byé zgodne z
dokumentacjq projektowq z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
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6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -
2cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostatla wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ tgczng grubosc¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym
materiatlem o odpowiednich wkasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢é mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutow
odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w p. 6.2, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Insp. nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajgcej i/lub odcinajgcej z kruszywa obejmuije:
= prace pomiarowe,
= dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111
4. PN-B-11112
5. PN-B-11113
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04

8. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plytg
Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni
planografem i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-3: PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie zwigzanych z budowa obiektéw sportowych oraz chodnikéw i placu
utwardzonego w Chelmie Slaskim przy ul. Technikéw.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania
dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t. Ustalenia zawarte w
niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 71

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane
metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowag,
1-3 kruszywo na podbudowe pomochiczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Wtasciwo sci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa Kruszywa _—
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych| od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 | do10 | dol12 | do10 | do 12 -15[3]
& A 1 0, -B-
2 Zawart0§c nadmamg, % 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz -15[3]
3 | Zawartosé ziarn 35 45 35 20 ) i PN-B-06714
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nieforemnych
%(m/m), nie wiecej niz

-16 [4]

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-8-04481 [1]
wiecej niz

5 |Wskaznik  piaskowy — po| a0 | o430 | 0430 | od 30 BN-64/8931
pigcio-krotnym zageszczeniu| 420 | 4670 | do70 | do70 | ) -01 [26]
metodg | lub Il wg PN-B-

04481, %

6 |Scieralnos$¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po| 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
peinej liczbie obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 35
b) Scieralnos¢ czesciowa po
1/5 pelnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz

7 | Nasigkliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 .18 [6]

8 | Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 -19[7]
zamraza-
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 : .. PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- 37 [10]
zawy tacznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wiecej niz -39 [11]

10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SO; | 1 1 1 1 2 4 PN_'ZBE;O[S]714
%(m/m), nie wiecej niz

11 |Wskaznik nosnosci  Wpog
mieszanki kruszywa, %, nie
a) przy zageszczeniu ls = 120 ] 120 ] 120 ] [21]

1,00
b) przy zageszczeniu Ig
1,03

\Y)

2.2.3. Materiat na warstw e ods gczajaca

Na warstwe odsgczajaca stosuje sie:

2.2.4. Materiat na warstw € odcinaj aca

= Zwir i mieszanke wg PN-B-11111,

= piasek wg PN-B-11113.

Na warstwe odcinajgcq stosuje sie:

= piasek wg PN-B-11113,
= miatwg PN-B-11112,

= geowloknine o masie powierzchniowej powyzej 100 g/m?.

2.2.5. Materiaty do ulepszania wia $ciwo sci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:

= cement portlandzki wg PN-B-19701,

= wapno wg PN-B-30020,

= popioty lotne wg PN-S-96035,
= Zuzel granulowany wg PN-B-23006.

Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
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Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102

2.2.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

= réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

= walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materiatdw powinien odbywaé sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podto za
Podtoze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania zgodnie z obowigzujgcymi normami.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15

des < 5 (1)
w ktorym:
Dis -  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dgs -  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub

odpowiednio dobrang geowtdknine. Ochronne wiasciwosci geowidkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czgstek gruntu, wyznacza sie z warunku:

d50

Ow <12 )

w ktorym:
dso -  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,
Og - umowna srednica poréw geowtdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca
sie na geowidkninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 090 powinna by¢ podawana przez
producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania podbudowy powinny byé wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegllnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢é od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zag szczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byka réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ rozlozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkoéw i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa skfada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢é wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepne] warstwy moze nastgpi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okre$lonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢é mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek probny
Nie przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego,
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi w celu akceptacii

materiatdbw. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci okreslone w obowigzujacej
normie.
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6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czestotliwo $€ oraz zakres bada n i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy
przy-
padajgca na
jedno
badanie (mz)

Minimalna

Lp. Wyszczegoblnienie badan liczba badan

na dziennej
dziatce
roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie
kruszywa

4 |Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt
2.2.2

6.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki
nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Insp. nadzoru.

6.2.3. Wilgotno $¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymailnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢
wedtug PN-B-06714-17.

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywa¢ sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz
raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Bi < 22
6.2.5. Wiasciwo $ci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt
2.2.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Insp. nadzoru.
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6.3. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwo $¢€ oraz zakres pomiardow
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. | WyszczegOlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w sposOb ciggly planografem albo co 20 m

2 | Rownosc podiuzna tatg na kazdym pasie ruchu
3 | RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach na kazde
- ugiecie sprezyste 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroko $¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm,
-5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos$¢ podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowe;j.

6.3.3. Rowno $¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg, z tolerancjg = 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysoko sciowe podbudowy
RoOznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
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6.3.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego p  odio za
Os podbudowy w planie nie moze byé¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz+5cm.

6.3.7. Grubo $¢ podbudowy i ulepszonego podio  za
Grubos¢ podbudowy nie moze sie roézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
= dla podbudowy zasadniczej + 10%,
= dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. No$no$¢ podbudowy
= modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
= ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa | Wskaznik o Minimalny modut odksztat-
0 zageszczenia| _Maksymalne ugiecie cenia mierzony plytg o
wskazniku ls nie sprezyste pod kotem, mm $rednicy 30 cm, MPa
Wpos Ni€ mniejszy niz
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E,
obcigzenia
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.4. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewla $ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nhowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.4.2. Niewta sciwa grubo $¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gtebokosé¢, zgodnie z decyzjg Insp. nadz, uzupetnione nowym materiatem
o odpowiednich wtasciwosciach, wyrGwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewta $ciwa no $no$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.




KOSZT-BUD

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Str. 78

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Insp. nadzoru,

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie zgodnie z kosztorysem ofertowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-EN197-
1:2002
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie
zanieczyszczenh obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednig

Kruszywa  mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowg
Kruszywa mineralne.
krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie
Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i ocena
zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu  odksztalcenia

zawartosci

zawartosci

Oznaczanie

Badania. Oznaczanie rozpadu

nawierzchni
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nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie piyta

28. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
latg

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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D-4: PODBUDOWA Z KRUSZYWA  +t AMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

] Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sgq wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe do
opracowania dokumentow przetargowych przy zlecaniu i realizacji roboét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrbwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.2.1.

2.2.2. Wtasciwo sci kruszywa
Kruszywo powinno spetniaé wymagania okreslone w ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 2.2.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine”
pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.1. Przygotowanie podto za
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.1.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Odcinek probny
Nie przewiduje sie wykonania odcinka probnego

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.5.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.1.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot zgodnie z
obowigzujgcymi normami

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy
Zgodnie z obowigzujgcymi normami

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zgodnie z obowigzujgcymi normami

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt10.
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NAWIERZCHNIE

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

E-1: NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki
brukowej przy budowie chodnikéw i miejsca utwardzonego na rozpatrywanym terenie.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okre slenia podstawowe

1.6.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego
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niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztaltem, ktéry
umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.6.2. Piyty chodnikowe kamienne - elementy ptytowe z kamienia naturalnego obciete do okreslonych
wymiarow i ksztaltu oraz majgce odpowiednig fakture powierzchni, przeznaczone do budowy
chodnika dla pieszych.

1.6.3. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdnie od chodnika,
charakteryzujacy sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscig nie wiekszg niz 1,0m.
1.6.4. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikéw i ciggéw pieszych od
terendw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.6.5. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

1.6.6. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielagcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetniajgcymi.
1.6.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2. MATERIALY

2.1. Betonowa kostka brukowa

2.1.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa moze mieé¢ nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w
katalogu producenta:
1. odmiana:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. gatunek, w zaleznosci od wygladu zewnetrznego, tj. od rodzaju, liczby i wielkosci wad powierzchni,
krawedzi i narozy: a) gatunek 1,
3. klasa:
a) klasa ,50”, o wytrzymatosci na Sciskanie nie mniejszej niz 50 MPa,
b) klasa ,,35”, o wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz 35 MPa,
4. barwa:
a) kostka szara, z betonu nie barwionego,
5. wzor (ksztait) kostki: zgodny z ksztattami okreslonymi przez producenta,
6. wymiary, zgodne z wymiarami okreslonymi przez producenta, w zasadzie:
a) dlugosé: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokos¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugosci, lecz nie mniej niz 100 mm,
C) grubosc¢: od 55 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi grubosciami sg: 60 mm, 80 mm.
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz
umozliwiaty wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.

2.1.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kost  kom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez uprawniong
jednostke (Instytut Badawczy Drég i mostéw). Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadac
wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen,
powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodne z
ponizszymi wskazaniami:
1) ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi
odchytkami od wymiaréow:

- dlugosé i szerokos¢ + 3,0 mm,

- grubos¢ £5,0 mm,
2) wytrzymatos¢ na sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:

- 50 MPa, dla klasy ,507,

- 35 MPa, dla klasy ,35",
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3) mrozoodpornosc¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania prébek w 3% roztworze NaCl lub 150
cyklach zamrazania i rozmrazania metodg zwyklg, powinny by¢ spetnione jednoczesnie nastepujace
warunki:

- prébki nie powinny wykazywac¢ pekniec i zarysowan powierzchni licowych,

- laczna masa ubytkow betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi, odpryskéw
kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy prébek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do prébek nie zamrazanych nie powinno
by¢ wieksze niz 20%,
4) nasigkliwos¢, nie powinna przekracza¢ 5%,
5) Scieralnos¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona stratg wysokosci, nie powinna
przekracza¢ wartosci:

- 3,5 mm, dla klasy ,.50",

- 4,5 mm, dla klasy ,35",
6) szorstkosc¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej
goérnej, sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,
7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny miec rys, peknie¢ i ubytkow betonu,
krawedzie elementow powinny by¢ rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny byé
jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewnetrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowej

L Wymagania
Lp. Wiasciwosci Gatunek 1
Stan powierzchni licowej:
0 Tekstura jednorodna w danej partii
0 rysyispekania Niedopuszczalne
0 kolor wedtug katalogu Jednolity dla danej partii
producenta
! 0 przebarwienia dopuszczalne niekontrastowe
przebarwienia na pojedynczej
kostce
0 plamy, zabrudzenia Niedopuszczalne
niezmywalne wodg
0 naloty wapienne Dopuszczalne
Uszkodzenia powierzchni bocznych:
2 0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
0 dopuszczalna wielkos¢ (dtugosc 30 mm x 10 mm
i szerokosc)
3 _Szcze.rby| us_zkodzema krawedzi Niedopuszczalne
i narozy przylicowych
Uszkodzenia krawedzi pionowych
4 0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
0 dopuszczalna wielkos¢ (dlugosé 20 mm x 6 mm
i glebokosc)

2.1.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca sie pakowac na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ skladowane na otwarte]
przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.
2.2. Materiatly na podsypk e i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to nalezy stosowaé nastepujgce materialy:
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a) na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnie

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajacego wymagania
dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996, cementu powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-B-
19701:1997 i wody odmiany 1 odpowiadajgcej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],
b) do wypetiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zaprawe cementowo-piaskowg 1:4 spetniajgca wymagania wg 2.3 b),

c) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- do wypetnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy
kauczukowoasfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajgce (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.),
spetniajgce wymagania norm lub aprobat technicznych, wzglednie odpowiadajgcych wymaganiom

- do wypetnienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowa¢ wilgotng mieszanke
cementowopiaskowg 1:8 z materiatdbw spetniajgcych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat
zaakceptowany przez Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu
na budowe, powinno odbywac sie na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.3. Kraw ezniki, obrze za

Do obramowania nawierzchni z kostek mozna stosowac:
a) krawezniki betonowe i obrzeza betonowe 80/6775-03/04

Krawezniki i obrzeza mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug typéw, rodzajéw, odmian i wielkosci. Nalezy uklada¢ je z zastosowaniem podkiadek i
przektadek drewnianych.

2.4. Materiaty do podbudowy uto  zonej pod nawierzchni g z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadac
wymaganiom wiasciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET

Uktadanie nawierzchni moze odbywac sie:

a) recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen ukitadajacych (uktadarek), sktadajacych sie z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce
ich utozenia; urzadzenie to, po skonczonym ukladaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania
piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowa¢ specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z
tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowa¢ zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzing elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom
wlasciwych SST, lub innym dokumentom (normom PB i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie
opracowanym SST zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw halezy stosowac¢ betoniarki.

4. TRANSPORT

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami
transportowymi. Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie
i uszkodzeniem.
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Jako srodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na srodki transportu zewnetrznego moga
stuzy¢é wozki widlowe, ktérymi mozna dokona¢ zatadunku palet. Do zatadunku palet na srodki
transportu mozna wykorzystywac réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczajacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie
uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami
wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byly wysytane do odbiorcy
srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Zalewe lub masy uszczelniajgce do szczelin dylatacyjnych mozna transportowa¢ dowolnymi
srodkami transportu w fabrycznie zamknietych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed
zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byé przewozone w sposdb odpowiadajacy wymaganiom
wiasciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podto ze i koryto

Grunty poditoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami SST ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podioza”. Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg
projektowg

5.2. Konstrukcja nawierzchni
Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. Konstrukcja
nawierzchni moze obejmowac utozenie warstwy $cieralnej z kostek i plyt na:
a) podsypce piaskowej oraz podbudowie,
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy,
podsypki piaskowej i wypetnieniem spoin, obejmuja;
. wykonanie podbudowy,
. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikéw, obrzezy),
. przygotowanie i rozscielenie podsypki piaskowej,
. utozenie kostek z ubiciem,
. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypetnienie nig szczelin,
. wypetnienie szczelin dylatacyjnych,
. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

~No o, wWN R

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa. Wykonanie podbudowy powinno odpowiadac
wymaganiom wiasciwej SST "Podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”

5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.

Ustawianie kraweznikow, obrzezy powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w SST
~Krawezniki betonowe”, ,Betonowe obrzeza chodnikowe”.

Krawezniki i obrzeza zaleca sie ustawia¢ przed przystgpieniem do ukiadania nawierzchni z
kostki. Przed ich ustawieniem, pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia
szerokosci nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraweznikow lub obrzezy.
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5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej to grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po
zageszczeniu 3,5 cm, a wymagania dla materiatbw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.2.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ = 1 cm.
Podsypke piaskowg stosuje sie z zasady przy wystepowaniu podbudowy pod nawierzchnig z kostki.
Podsypke piaskowg rozsciela sie na uprzednio zwilzone] podbudowie.

W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w
dioni podsypka nie rozsypywata sie i nie bylo na dioni sladow wody, a po nacisnieciu palcami
podsypka rozsypywata sie. Rozscielenie podsypki piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie
nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna byé¢ wyprofilowana i zageszczona
w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

5.6. Uktadanie nawierzchni

5.6.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania.

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowag, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen Wykonawca przedktada
odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem
ksztattu, koloru, sposobu uktadania i wytwérni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po
1 m? wstepnie wybranych kostek, wylacznie na podsypce piaskowe;.

5.6.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia
temperatura utrzymuje sie w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg
przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze
stomy, papaq itp.).

Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich temperaturach
otoczenia.

5.6.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej grubosci. Na
wiekszym fragmencie robét zaleca sie stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w
ktorej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Ukfadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca sie wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwitaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztaltu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych
deseni oraz réznych wymiaréw i ksztaltoéw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni
brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztaicie,
tak aby ukfadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich utozenia z wymagang
dokfadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i
musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzor,
bez dotozenia potéwek i dziewigtek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze
przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Ukladanie mechaniczne
zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy, ktorzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki, doktadajg kostki
w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uklada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie
ubijania podsypka zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wlazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od
3 mm do 10 mm powyzej korytek sciekowych (sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac
elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majgcych wszystkie
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krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach,
wolng przestrzen uzupetnia sie kostka cieta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami thgcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce piaskowej zaleca sie zakonczyc¢
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia
oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robo6t, prowizorycznie utozong
nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usung¢ wraz z podsypka.

5.6.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga byc¢
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na kostki
cate.

5.6.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.6.5.1. Spoiny

Szerokos$¢ spoin pomiedzy kostkami powinna wynosi¢ od 3 mm do 5mm. W przypadku
stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy dtuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomiedzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypeni¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca sie przygotowaé w betoniarce, w sposob zapewniajacy
jej wystarczajgcg ptynnos¢. Spoiny mozna wypetnic przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i
nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pi6rami gumowymi. Przed
rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda. Zalewa powinna
catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem
nig szczeliny dylatacyjne, wkladajac zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nawierzchnie nalezy starannie oczyscic;
szczegOlnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami uktadania.

5.6.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukfadania kostek na podsypce piaskowej i wypetianiu spoin zaprawg
cementowo-piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych wzglednie nie wiekszych
niz co 8 m. Szerokos¢ szczelin dylatacyjnych powinna umozliwiaC przejecie przez nie przemieszczen
wywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz
8 mm. Szczeliny te powinny byé wypeltnione trwale zalewami i masami.

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktorych
wystepuje zmiana sztywnosci podioza.

5.7. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna oddaé¢ do
uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi zaprawg
cementowopiaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0
do 4,0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy
temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej)
nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna oddac do uzytku.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robo6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent ptytek posiada
aprobate techniczng lub atest. Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca powinien zada¢ od
producenta wynikow biezacych badan wytrzymatosci wyrobu na $ciskanie.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Badania materiatow
Kontrola materiatéw polega na sprawdzeniu:
= Kostka betonowa:

0 wyglad zewnetrzny — przed przystgpieniem do rob6t i w przypadkach watpliwych — jw.

0 ksztalt i wymiar;

o0 wytrzymalos¢ na sciskanie na calych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed
przystapieniem do rob6t i w przypadkach watpliwych;

0 nasigkliwo$¢ na catych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed przystgpieniem do robot i
w przypadkach watpliwych;

0 odpornos¢ elementbw na dziatanie mrozu wg PN-EN 206-1 w przypadkach
watpliwych;

0 $cieralnos¢ na traczy Boehmego wg PN-B-04111:1984 raz przed przystgpieniem do
robét i w przypadkach watpliwych.

= kruszywo na podbudowe — w zakresie i z czestotliwoscig wymaganymi wg SST D-04.04.04.
= materialy do podsypek i wypetnienia spoin :

o0 wihasciwosci cementu klasy 32,5 — zgodnos¢ jego whasciwosci podanych w deklaracji
producenta z wymaganiami odpowiednich norm;

0 kruszywa, piasek: uziarnienie wg PN-EN 933-1:2000, zawartoS¢ zanieczyszczen
obcych wg PN-B-06714/12:1976, zawartos¢ pytdw mineralnych wg PN-B-
06714/13:1978, zawartos¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-EN 1744-1:2000

0 przed przystapieniem do robo6t dla partii nie wiekszej niz 1500 Mg i kazdorazowo przy
zmianie zrodta dostaw.

6.2.2. Sprawdzenie podito za
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z przedmiarem i odpowiednimi
ST. Dla podtoza dopuszczalne tolerancje wynosza:
= dla gtebokosci koryta:

0 0 szerokosci do 3m + lcm;
0 0 szerokosci powyzej 3m +2cm.
= Dla szerokosci koryta : + 5cm.

Zageszczenie lub nosnos¢ koryta nalezy bada¢ w dwodch punktach na kazdej dziennej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz 1 raz na 50m ciggu.

Uzyskane parametry zageszczenia powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 5.1
niniejszej ST.

6.2.3. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg oraz pkt. 5.2 niniejszej specyfikacji.

6.2.4.Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania parkingu z azurowych ptyt betonowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z Dokumentacjg oraz wymaganiami podanymi w pkt. 5.3.
niniejszej ST :
= pomierzenie szerokosci spoin;
= sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania;
= sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin;




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 91

= sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor jest zachowany.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Sprawdzenie rowno $ci
Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy fata, co najmniej raz na kazde 100
do 300m? utozonego parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 50m .
Dopuszczalny przeswit pod fata 4 metrowg nie powinien przekracza¢ 1,0cm.

6.3.2 Sprawdzenie profilu podiu  znego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzi¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomicg co najmniej
raz na kazde 150 do 300m? parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego wynoszg + 0,3 %.

6.4. Czestotliwo $¢ pomiarow

Czestotliwos¢é pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni wymienionych w pkt. 6.3.
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzane nie rzadziej niz 2 razy na
100m? nawierzchni w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz
wszedzie tam, gdzie poleci Zamawiajacy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
Jednostki obmiarowe robdt towarzyszacych budowie nawierzchni kostki (podbudowa,
obramowanie itp.) sg ustalone w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior rob6t zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

ewentualnie wykonanie podbudowy,

ewentualnie wykonanie faw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza,
wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej, ptyt azurowych oraz ptyt kamiennych
granitowych obejmuije:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= oznakowanie robét,

= przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

= dostarczenie materiatow i sprzetu,
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wykonanie podsypki,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek,

wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

pielegnhacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni nie obejmuje robét towarzyszacych (jak: podbudowa,
obramowanie itp.), ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérych zakres jest
okreslony przez SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i
drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

7. BN-86/6747-06 Elementy plytowe z kamienia naturalnego. Plyty posadzkowe zewnetrzne i
wewnetrzne

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci hawierzchni planografem i tata.
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E-2: NAWIERZCHNIA Z TRAWY NATURALNEJ

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z
trawy naturalnej boiska pitkarskiego.

Szczegdblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonywaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni z trawy naturalne;j.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrbwnywanie terenu  45230000-8

1.5.3 Kategoria robdét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég 45233000-9

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogolne”
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2. MATERIALY
2.1. Charakterystyka nawierzchni
Sportowa nawierzchnia z trawy naturalnej

Zaleca sie zastosowanie gotowej mieszanki traw dla boisk sportowych. W przypadku
dobierania indywidualnego doboru traw nalezy zastosowac sie do ponizszej tabeli.

Gatunki traw do mieszanek llo $€ nasion w procentach wagowych
Zycica trwata 10
Kostrzewa czerwona 15
Wiechlina tgkowa 10
Kostrzewa waskolistna 15
Mietnica pospolita 20
Kostrzewa owcza 20
Wiechlina zwyczajna 10
Razem 100
3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywaé przy
uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

= koparka jednonaczyniowa kotowa 0,15m®
réwniarka samojezdna 74kW (1L00KM)
samochdd dostawczy do 0,9t
samochod samowytadowczy do 5t
sprezarka przewozna spalinowa 4-5m?®min
walec statyczny samojezdny
walec statyczny samojezdny ogumiony
walec wibracyjny samojezdny
wibrator powierzchniowy do 255kg

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie
na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie koryta

Koryto powinno by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy jego wykonanie zgodnie z
dokumentacjg projektowg lub wg zalecen Inspektora. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w
sposOb zaakceptowany przez Inzyniera. Odstepy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny by¢
wieksze niz 10 m, co umozliwi prawidtowe naciggniecie sznurkow lub linek.

5.2. Przygotowanie podto za

Koryto wykonane w poditozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze
by¢ mniejszy od 0,90 wg zmodyfikowanej proby Proctora. Dopuszczalne tolerancje dla gtebokosci
wykonanego koryta wynosza - 2, + 1 cm. Dla szerokosci koryta dopuszczalne tolerancje wynoszg
+5cm. Wykonanie koryta oraz profilowanie i zageszczenie podioza powinno nastgpi¢ bezposrednio
przed rozpoczeciem uktadania warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym
zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany nie zwigzany z wykonywaniem
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warstwy konstrukcyjnej nawierzchni. Jesli dokladnos¢ mechanicznego wykonania koryt nie jest
wystarczajgca, ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.

5.3. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa pod boisko

Nasypy, podbudowy nalezy wykonywac¢ z gruntow okreslonych w projekcie budowlanym.
Wskaznik zageszczenia podbudowy powinien by¢ nie mniejszy od 0,95 zageszczenia maksymalnego
okreslonego metodg normalng wg PN — 59/B-04491 — dla warstwy odsaczajgcej.

Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego > 20 mm okreslenie wskaznika zageszczenia
staje sie niemozliwe, dlatego podbudowe z kruszywa tamanego nalezy skontrolowaé przez
sprawdzenie zgodnosci modutu odksztatcenia z wymogami podanymi w BN 64/8933-02.

Podbudowa powinna by¢ tak wyprofilowana, aby po przytozeniu faty diugosci 3 m rownolegle
do osi obiektu przeswity pomiedzy powierzchnig podbudowy i tatg nie przekraczaty 1,5 cm.
Odchylenie rzednych profilu podtuznego nie powinno przekracza¢ 2 cm. Odchylenie spadkow
dwustronnych i jednostronnych nie powinny przekracza¢ 0,5%. Nierowno$¢ podbudowy w przekroju
poprzecznym nie powinna przekracza¢ 1 cm. Grubo$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu powinna
by¢ nie mniejsza od projektowanej.

5.4. Montaz

Na przygotowang podbudowe nalezy utozy¢ 12 cm warstwe mieszanki ziemi urodzajnej z 25%
domieszka piasku w celu jej uplastycznienia. Mieszanke ziemi z piaskiem nalezy przygotowac za
pomocg mieszalnika, badz przez przemieszanie odpowiednich proporcji ziemi i piasku na placu
budowy za pomocg grabek i innych narzedzi ogrodniczych. Ziemie z piaskiem nalezy mieszac
krzyzowo az do uzyskania jednolitej struktury mieszanki. Przed siewem nawierzchnie nalezy
starannie zabronowa¢, a po zasianiu trawy doktadnie zawatowaé. Gleba powinna by¢é odpowiednio
nawozona. Najlepiej uzy¢é gotowych nawozow sztucznych w ilosci okreslonej przez producenta. Dla
zmniejszenia kwasowosci gleby nalezy dodaé do niej okoto 30 kg wapna na 1m?.

Zasady konserwacji nawierzchni.

Nowy trawnik w okresie kietkowania nalezy obficie podlewa¢ wodg rozpylong
z hydrantu, polewaczki mechanicznej, badz recznej, gdyz brak systematycznego nawadniania moze
zniszczy¢ badz ostabi¢ rosniecie trawy. Trzy do czterech tygodni po zasianiu trawnik powinno sie
zasili¢ saletrg wapniowg lub sodowa w ilosci okoto 10 g/m®. Na dzien lub dwa przed koszeniem trawy,
nowy trawnik nalezy zawatowac¢ w celu jego lepszego ukorzenienia sie.

Uwaga:

Muraw e nale zy systematycznie watowa ¢ i kosi ¢ w odst epach 2 — 3 tygodni dosiewaj gc
traw e w miar e potrzeb przez okres okoto 1-go roku. W przypadku okresow bezdeszczowych
trawnik nale zy podlewa ¢ rozpylan g wod a.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, materiatow
do podsypek iwypetniania spoin oraz innych materiatdw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne
i dostarcza¢ je Inwestorowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykonaé¢ z
czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 96

6.2.1. Koryto
Zageszczenie lub nosnosc¢ koryta nalezy bada¢ w dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz | raz na 50 m ciggu lub 600m2. Uzyskane parametry zageszczenia
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowe;j.
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dla podtoza dopuszczalne tolerancje wynosza;
a) dla gtebokosci koryta:

o0 szerokos$ci do 3m - -2cm, + 1cm
0 szerokosci powyzej 3 m - +2cm
b) dla szerokosci koryta - + 5cm.

6.2.2. Warstwa podbudowy z kruszywa

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowg i ST. W czasie
rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoscia podang ponizej
nastepujace wtasciwosci:

= Uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie, ziaren nieforemnych

w kruszywie co najmniej | raz na dziennej dzialce roboczej, z tym ze maksymalna

powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600m2.

» Scieralnosé kruszywa, nasigkliwosé kruszywa, odporno$é¢ kruszywa na dziatanie mrozu przy
kazdej zmianie zrodta pobierania materiatow,

= Wilgotnos¢ kruszywa kontroluje sie po roziozeniu, bezposrednio przed przystgpieniem do
zageszczania.

Probki do badania powinny by¢ pobierane, przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera, w
sposob losowy z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa powinny by¢é wykonane przez Wykonawce z czestotliwoscig
gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany zrédta pobierania materiatow
oraz na polecenie Inzyniera.

Grubos¢ warstwy wykonawca powinien mierzy¢é natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej
w dwdch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 400 m2 powierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nawierzchni nie
powinny przekraczac + 10%.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg
+ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa. Rdznice pomiedzy
rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ | cm.

Pomiary nosnosci nawierzchni ttuczniowej nalezy wykonac¢ ptytg o srednicy 30 cm zgodnie z
PN-64/8931-02/237. Pomiar nalezy wykona¢ wedlug zalecen Inzyniera. Wymaga sie, aby wtérny
modut odksztalcenia zmierzony piytg byt nie mniejszy niz 100 MPa. Zageszczenie nawierzchni nalezy
uznac za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtornego modutu odksztatcenia do pierwotnego, mierzony
przy uzyciu ptyty o Srednicy 30 cm jest nie wiekszy od 2,2.

6.2.3. Sportowa nawierzchnia

Badania kontrolne obejmuje kontrole:
= sprawdzenie zgodnosci naniesienia linii z projektem
= sprawdzenie prawidtowosci naniesienia warstw
= gsprawdzenie deklaracji zgodnosci
= sprawdzenie estetyki wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa dla uzytkowej wierzchniej warstwy jest m?.

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowych powierzchni nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie.
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Nadmierna grubos¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej
wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowic¢ roszczen o dodatkowag zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne

Odbioru robo6t dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogolne™ pkt. 8.
Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu poprawnosci wykonania rob6t i na podstawie pomiarow i
szkicow.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robaot.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem
dostarczenie materiatow,
dostarczenie przygotowanych materiatdw
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

[2]PN-74/B-4452 Grunty budowlane. Badania polowe.

[3]PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

[4]PN-55/B-04492  Grunty budowlane. Badania wiasciwosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

[5] PN-60/B-04493  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

[6] PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.
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OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

F-1: KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Nazwa zamdwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych wraz z
wykonaniem taw.

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowany przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem ustawienia kraweznikdw betonowych typu ulicznego i typu drogowego na
tawach betonowych.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdét:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9
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1.6. Okre slenia podstawowe

1.6.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na r6znych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potgczeniu z innymi kraweznikami,

c) jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
1.6.2. Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchytek.
1.6.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wykonania robét

2.1.1. Zgodno $¢ materiatow z dokumentacj a projektow g
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub SST.

2.1.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kraweznikdéw na tawach mozna stosowac nastepujace materiaty:
= krawezniki betonowe,

piasek na podsypke i do zapraw,

cement do podsypki i do zapraw,

wode,

materiaty do wykonania tawy.

2.1.3. Kraw ezniki betonowe

2.1.3.1. Wymagania 0golne wobec kraweznikow
Krawezniki betonowe mogg miec nastepujace cechy charakterystyczne:

= kraweznik moze by¢ produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
b) z r6znych betondéw zastosowanych w warstwie konstrukcyjnej oraz w warstwie scieralngj
(ktéra na catej powierzchni deklarowanej przez producenta jako powierzchnia widoczna
powinna mie¢ minimalng grubos¢ 4 mm),

= skosne krawedzie kraweznika powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z
wymiarami deklarowanymi przez producenta,

= kraweznik moze miec¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérych nie uwzglednia sie przy
okreslaniu wymiarow nominalnych kraweznika); zalecana dlugos¢ prostego odcinka
kraweznika wraz ze zlgczem wynosi 1000 mm,

= powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobce lub obrdbce
chemicznej,

= plaszczyzny czotowe kraweznikbw mogq by¢ proste lub uksztalttowane w sposob utatwiajacy
uktadanie lub ryglowanie,

= krawezniki tukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wkleste

= rozrOznia sie dwa typy kraweznikow:
a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajdujacych sie na réznych poziomach (np. jezdni i
chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajdujacych sie na tym samym poziomie (np. jezdni
i pobocza).
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2.1.3.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikéw

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 w sposob
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w
warunkach kontaktu z solg odladzajacg w warunkach mrozu

Lp. Cecha ‘ Zalaeznik ‘ Wymagania
1 Ksztalt 1 wymiary
1.1 | Wartosci dopuszezalnych od- [ 5 Dlugoéé: £1%. 24 mmi < 10 mm
chylek od wymiardw nomi- Tune wymiary z wyjatkiem promienia:
nalnych. z dokladnoseia do - dla powierzehni: = 3%, > 3 mm. < 5 mm.
milimetra - dla innych czeser: = 5%, > 3 mm, < 10 mm
1.2 | Dopuszezalne odehylki od C
plaskosci 1 prostoliniowosei.
dla dlugose: pomiarowej
300 nun = 1.5 mm
400 mum = 2.0 mm
500 mm +=2.5mm
800 mum = 4.0 mm
2 Wiasciwosei fizyezne 1 mechaniezne
21 Odpornosé na zamrazanie D Ubytek masy po badaniu: wartosé srednia < 1.0 kg o,
rozmrazanie z udzialem soli przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1.5 kg n’
odladzajacych
2.2 | Wytrzymaloéé na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
(Klasa wytrzymalosei Wytrz. wytrzymalos¢, MPa wynik. MPa
vstalona w dokumentacji 1 3.5 >2.8
projektowej lub przez 2 5.0 >4,0
Inzyniera) 3 6.0 > 4.8
23 Trwalos¢ ze wzgledu na F Krawezniki maja zadawalajaca trwalosé (wytrzymalosc)
wytrzymalosé jesli spelnione sq wymagania pktu 2.2 oraz poddawane sa
normalne] konserwacy
24 | Odpornosc na icieranie GiH Odpornosc przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpornose ustalona w Klasa szerokie; Scierney. Bohmego.
dokumentacy projektowe) odpor- wg zal. G normy wg zal. H normy —
lub przez Iniyniera) nosct — badanie badante alternatywne
podstawowe
1 Nie okresla sie Nie okresla sie
3 =23 mm = 20000 mm*/5000 mm’
4 <20 mm = 18000 mm’*/5000 mm’
2.5 Odpornosc na poshzg/ I a) jesli gorna powierzchma krawesnika me byla
poslizgmecie szlifowana 1lub polerowana — zadawalajaca odpomeosc,

b) jesli  wyjatkowoe wymaga sic podania wartosci
odpomosci na poslizg/poshizeniecie — nalezy zadekla-
rowa¢ mummalng je; wartos¢ pomuerzony wg zal. I
normy (wahadlowym przyrzadem do badama tarcia).

c) trwalos¢ odpomosct na poshzpg/poshzgniecie w nor-
malnych warunkach uzytkowamia kraweznika jest zada-
walajaca przez caly okres uzytkowama. pod warunkiem
wlasciwego utrzymywania 1 gdy na znacznej czesci nie
zostalo odslomete kruszywo podlegajace intensyw-
nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
31 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie powinna mmed rys 1
odpryskow,

b) nie dopuszcza sie rozwarsiwienn w krawezmkach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity me sa uwazane za istoine

3.2 | Tekstura 7 a) krawezmki z powierzchma o specjalne teksturze —
producent powinien okreslic rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna byé pordwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta. zatwierdzonymu przez
odbiorce,

c) roznice  w  jednolitosci  tekstury, spowodowane
meumknionvou znianami we wlasciwosci surowcow 1
warunkow twardnienia, mie sa uwazane za istotne
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33 | Zabarwienie J a) barwiona moze byc warstwa scieralna lub caly element,

b) zabarwiemie powinno byc porownane z probkanu
dostarczonvmi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) tormce w jednolitosci zabarwiemia, spowodowane
meumkmonyou zonuanami wlasciwosa surowcow lub
warunkow dojrzewama befonu. nie s3 uwazZane za
istotne

W przypadku zastosowan kraweznikdw betonowych na powierzchniach innych niz
przewidziano w tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wewnetrznych, nie narazonych na kontakt z solg
odladzajgcg), wymagania wobec kraweznikow nalezy odpowiednio dostosowac¢ do ustalenn PN-EN
1340.

2.1.3.3. Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢é przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, ksztaitdw, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci,
wygladu itp. Krawezniki betonowe nalezy ukfada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wiekszej od
szerokosci kraweznika.

2.1.4. Materialy na podsypk e i do zapraw
Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to nalezy stosowa¢ nastepujgce
materiaty:
a) na podsypke piaskowg
= piasek naturalny wg PN-B-11113, odpowiadajacy wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
= piasek famany (0,075+2)mm, mieszanke drobng granulowang (0,075+4)mm albo miat
(0+4)mm, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112,
b) na podsypke cementowo-piaskowg i do zapraw
= mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetiajagcego wymagania dla gatunku 1

wg PN-B-11113, cementu 32,5 spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1

odpowiadajgcej wymaganiom PN-88/B-32250.

Skfadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywa¢ sie na podiozu réwnym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.1.5. Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowag, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wg PN-EN 206-1, a tymczasowo B15 i B10 wg
PN-88/B- 06250,
b) tawy zwirowej — zwir odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11111,
c) tawy ttuczniowej — tluczeh odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112.

2.1.6. Masa zalewowa w szczelinach tawy betonoweji  spoinach kraw eznikow
Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacyjnych, powinna odpowiada¢ wymaganiom SST.

3. SPRZET

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

= Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

= wibratoréw pitytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport kraw eznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w
czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza sciany srodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym  srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas
transportu kruszywa powinny byC zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Mase zalewowg nalezy pakowac w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac¢
sie w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robo6t

Sposbéb wykonania rob6t powinien by¢é zgodny z dokumentacjg projektowg i SST. W
przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustaleh podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja;
roboty przygotowawcze,

wykonanie tawy,

ustawienie kraweznikow,

wypelnienie spoin,

roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub
wskazan Inzyniera:

= ustali¢ lokalizacje robat,

= ustali¢ dane niezbedne do szczegOtowego wytyczenia robdét oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

= usung¢ przeszkody, np. stupki, pachokki, elementy drdg, ogrodzen itd.

= ustali¢ materialy niezbedne do wykonania robat,

= okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

5.3. Wykonanie tawy

5.3.1. Koryto pod taw ¢

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiadaé wymiarom tawy w
planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
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5.3.2. Lawa betonowa

tawe betonowg zwyklg w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac szalowanie.

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢é wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy
wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowac¢ co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowsa.

5.4. Ustawienie kraw eznikéw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraw eznikow

Swiatlo (odlegto$é gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10
do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie” scieku) moze byc¢
zmniejszone do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm.

Zewnetrzna sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika
obsypana piaskiem, zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym.

5.4.2. Ustawienie kraw eznikow na fawie betonowej
Ustawianie kraweznikébw na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikdbw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypehié
zwirem, piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie
spoin kraweznikOw zaprawg cementowo-piaskowg stosuje sie wytgcznie do kraweznikow
ustawionych na tawie betonowej. Spoiny kraweznikdw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic i
zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpltywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg
zalewowg nad szczeling dylatacyjng tawy.

5.5. Roboty wyko Aczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:
= odtworzenie elementéw czasowo usunietych,
= roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
= uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcéw itp.),
= ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robét,
okreslone w pkcie 2 (tablicy 1),
= sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikéw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i ocene uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach
elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.
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Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych
powinny obejmowaé wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatdéw w
pkcie 2.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod taw e

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podioza powinno byé
zgodne z pkt 5.3.1.

6.2.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) zgodnos¢ profilu podiuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podluzny gornej powierzchni tawy powinien by¢é zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ = 1 cm na kazde 100m tawy,
b) wymiary faw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m fawy.
Tolerancje wymiarO6w wynosza;:
= dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
= dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej,
¢) rownosc¢ gérnej powierzchni taw.
Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoéch punktach, na kazde
100m fawy, trzymetrowej faty. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie
moze przekraczac¢ 1 cm,
d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na
kazde 100m wykonanej tawy.

6.2.3. Sprawdzenie ustawienia kraw eznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi +1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
c) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przytozenie w dwdoch punktach na
kazde 100m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,
d) doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie
na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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= wykonanie koryta pod tawe,
= wykonanie tawy,
= wykonanie podsypki.
Odbior tych robdét powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST ,Wymagania ogo6lne” oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1 m kraweznika obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
przygotowanie podioza,
dostarczenie materiatéw i sprzetu,
wykonanie koryta pod fawe,
wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,
wykonanie podsypki,
ustawienie kraweznikbw z wypelnieniem spoin i zalaniem szczelin wedlug wymagan
dokumentacji projektowej, SST i specyfikacji technicznej,
= przeprowadzenie pomiaréw i badah wymaganych w specyfikacji technicznej,
= odwiezienie sprzetu.

9.2. Sposbb rozliczenia rob4t tymczasowych i pract  owarzysz acych
Cena wykonania robét okreslonych niniejszg SST obejmuje:
= roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
= prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do
robét tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Czesc¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

3. PN-EN 1340:2003 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i parkdéw miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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F-2: BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowany przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robat:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrbwnywanie terenu  45230000-8

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drég 45233000-9

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoélne”.
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2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
= obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
= Dbeton B15 na fawe
= cementwg PN-B-19701,
= piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrze za chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozréznia sie dwa rodzaje obrzezy:

= obrzeze wysokie - Ow
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych obrzeza
dzieli sie na:

= gatunek 1-G1

2.3. Betonowe obrze za chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1. Wymiary betonowych obrze zy chodnikowych
Ksztatt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

_.._....._...._,_._h__
]
{
I
11
- | —— - I a—
Tablica 1. Wymiary obrzezy
Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
Obrzeza 1 b h r
Oow 100 8 30 3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze  zy
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchylka, m
Wymiaru Gatunek 1
L +8
B, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrze zy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny
przekraczac¢ wartosci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen wielkos¢
wad 1 uszkodzen
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypuklos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne .
. . = - niedopuszczalne
1 uszkodzenia ($cieralne)
krawedzi 1 narozy ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba. max 2
dlugos¢. mm. max 20
glebokos¢. mm, max 6

2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukfada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugosé minimum 5 cm
wieksza niz szerokosc¢ obrzeza.

2.3.5. Beton i jego sktadniki

2.3.5.1. Beton do produkcji obrzezy
Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. Beton uzyty do
produkcji obrzezy powinien charakteryzowac sie:

= nasigkliwo$cia, ponizej 4%,

= Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,

= mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-B-06250.

2.3.5.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢é cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5" wg
PNB-19701. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.3.5.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712. Kruszywo nalezy przechowywaé w
warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych
asortymentéw, gatunkow i marek.

2.3.5.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na taw ¢

Do wykonania faw pod obrzeza stosowa¢ beton, wg PN-B-06250 [2], ktérego skiadniki
powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3.5.

3. SPRZET

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport obrze zy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materialdw podano w SST ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta

Koryto pod tawe nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.2. Lawa pod obrze za
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.2.1. tawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.3. Ustawienie betonowych obrze zy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze
Swiattem (odlegtoscig gdrnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeltni¢ je piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny
muszg by¢ wypetnione catkowicie na petnhg gtebokosc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za
pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021.
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Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materialdw powinny obejmowac¢ wszystkie witasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatbw wymienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,
b) tawy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
= linii obrzeza w planie, ktére moze wynosic¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
= niwelety goérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m diugosci
obrzeza,
= wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazywaé catkowite
wypelnienie badanej spoiny na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowsg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior rob6t zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;:
= wykonane koryto,
= wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

wykonanie tawy,

ustawienie obrzeza,

wypelnienie spoin,

obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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2.2 WYROWNYWANIE TERENU
(kod CPV 45236000-0)

INNE ROBOTY

G-1: ZIELEN
1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rekultywacjg zieleni.

Szczegdblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w pkt 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
zaktadaniem i pielegnacijg trawnikow.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdét:
Wyréwnywanie terenu (45236000-0)

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwagj.
1.6.2. Materiat roslinny - sadzonki drzew, krzewéw, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.
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1.6.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskiwania, powinna posiada¢ nastepujace
charakterystyki:
e« Ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
* Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byc¢
zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkéw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase,
numer normy, wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

2.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym, (zawartos¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w
czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e glebogryzarek, ptugoéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

» walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

» kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

e sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

4. TRANSPORT

Srodek transportu moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Trawniki
5.1.1. Wymagania dotycz ace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

e teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

» istniejgce trawniki nalezy zrekultywowac,

* humus pozostaly po wykopach nalezy rozscieli¢ wyréwnujac istniejace zagtebienia i
nierownosci,

e przy zakladaniu trawnikdéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac¢ sie 2 do 3 cm
nad terenem,

» teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
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Ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowac watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg
lub zagrabi¢,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia na terenie ptaskim
nasiona traw wysiewane sa w iloéci od 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze ST przewiduje inacze;j,
na skarpach nasiona traw wysiewane sg w iloéci 4 kg na 100 m?,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkoéw dla podsigkania wody, jezeli przykrycie nasion
nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych powinna by¢ wykonana wg sktadu podanego w
Dokumentacii.

5.1.2. Pielegnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnaciji trawnikow jest koszenie:

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ 10 cm,
nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1 - miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna
przyjac pierwszg potowe pazdziernika),

koszenia trawnikéw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywa¢ czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czesto$¢ koszenia i wysokosc¢ ciecia nalezy uzaleznia¢ od
gatunku wysianej trawy,

chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwacé recznie, $rodki chwastobojcze o
selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy
od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPG na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ skfadniki wymagane w poszczegdlnych
porach roku:

wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,
od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajgc dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola rob6t w zakresie trawnikéw

Kontrola w czasie wykonywania trawnikOw polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

okreslenia iloéci zanieczyszczen (w m°),

pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwaike,

wymiany gleby jalowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstw rozscielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami Dokumentacji Projektowej,
gestosci zasiewu nasion,

prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet.
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Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
« prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. tysin"),
» obecnosci gatunkow nie wysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest: m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli okazaty sie
zgodne z wymaganiami.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena jednostki obmiarowej dla zalozenia i pielegnacji trawnikow wyrazona jest w m2.
10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-70/G-98011 Torf rolniczy
[2] PN-86/R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

[3] PN-87/R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
[4] BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo - torfowy.
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3. ROBOTY W ZAKRESIE POKRY € | KONSTRUKCJI DACHOWYCH | INNE PODOBNE

ROBOTY SPECJALISTYCZNE
(kod CPV 45260000-7)

3.1 SPECJALNE ROBOTY BUDOWLANE INNE NIZ DACHOWE
(kod CPV 45262000-1)

WYKONANIE NAWIERZCHNI BETONOWEJ

H-1: BETONOWANIE (kod CPV 45262300-4)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zaméwienia

) Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni betonowej skateparku o gr. piyty
20cm z betonu C30/37 XF3 a takze stop fundamentowych pod stupki bramek oraz pitkochwytow.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
z wykonywaniem elementoéw betonowych w obiektach budownictwa inzynieryjnego. ST dotyczy
wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie robét zwigzanych z:

0 przygotowaniem mieszanki betonowej,

o0 ukladaniem i zageszczaniem mieszanki betonowej,

0 pielegnacjg betonu.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych
i inne podobne roboty specjalistyczne (45260000-7)
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1.5.3 Kategoria robot:
Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
Betonowanie (45262300-4)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne".
Beton zwykly - beton o gestosci powyzej 1,8 t/m*® wykonany z cementu, wody, kruszywa mineralnego
o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek
chemicznych.
Mieszanka betonowa - mieszanka wszystkich sktadnikdéw przed zwigzaniem betonu.
Zaczyn cementowy - mieszanka cementu i wody.
Zaprawa - mieszanka cementu, wody, skladnikbw mineralnych iewentualnych dodatkéw
przechodzacych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.
Nasiakliwo $€ betonu - stosunek masy wody, ktorg zdolny jest wchiongé beton, do jego masy w
stanie suchym.
Stopie h wodoszczelno $ci - symbol literowo-liczbowy (np. W8) klasyfikujacy beton pod wzgledem
przepuszczalnosci wody. Liczba po literze W oznacza dziesieciokrotng wartos¢ cisnienia wody w
MPa, dziatajgcego na probki betonowe.
Stopie A mrozoodporno $ci - symbol literowo-liczbowy (np. F150) klasyfikujacy beton pod wzgledem
jego odpornosci na dziatania mrozu. Liczba po literze F oznacza wymagang liczbe cykli zamrazania i
odmrazania probek betonowych, przy ktérej ubytek masy jest mniejszy niz 2%.
Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy (np. B30) klasyfikujgcy beton pod wzgledem jego
wytrzymatosci na $ciskanie. Liczba po literze B oznacza wytrzymato$é gwarantowang R,® w MPa.
Wytrzymato §é gwarantowana betonu na  $ciskanie R ,° - wytrzymato$¢ (zapewniona z 95-proc.
prawdopodobienstwem) uzyskania w wyniku badania na sciskanie kostek szesciennych o boku 150
mm, wykonanych, przechowywanych i badanych zgodnie z normg PN-B-06250.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace jakosci mieszanki betonowej regulujg odpowiednie polskie normy.
Projektuje sie wykonanie elementow z betonu klasy C12/15 oraz C30/37.

2.1. Sktadniki mieszanki betonowe;j

Cement
Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego tj. bez dodatkow
mineralnych wg normy PN-B-19701:1997 - CEM | klasy ,42,5”. Cement pochodzacy z kazdej dostawy
musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-B-04300, a wyniki ocenione wg normy PN-B-30000. Nie
dopuszcza sie wystepowania w cemencie grudek w ilosci wiekszej niz 20%, nie dajacych sie
rozgnies¢ w palcach i nie dajacych sie rozpuscic w wodzie. Nalezy kazdorazowo przeprowadzi¢
kontrole cementu przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej, obejmujaca;
e Oznaczenie czasu wigzania wg PN-B-04300
¢ Oznaczenia zmiany objetosci wg PN-B-04300
» Sprawdzenie istnienia grudek w cemencie nie dajgcych sie rozgnies¢ w palcach
Transport i przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z postanowieniami normy BN-
6731-08 i PN-B-30000. Kazda partia dostarczonego cementu musi posiada¢ swiadectwo jakosci wraz
Z wynikami préb.

Kruszywo
Do betonu nalezy stosowac kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-86/B-

06712 i PN-B-06714. Kruszywa do betonu powinny charakteryzowac sie statoscig cech fizycznych i
jednorodnoscig uziarnienia pozwalajaca na wykonanie partii betonu o statej jakosci. Poszczegdlne
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partie kruszywa muszg by¢ skladowane oddzielnie na umocnionym i czystym podiozu w taki sposob,
aby nie ulegty zniszczeniu przemieszaniu. Do betonu nalezy stosowac kruszywa o marce nie nizszej
niz klasa betonu. Uziarnienie kruszywa powinno zapewni¢ uzyskanie szczelnej mieszanki betonowej
0 wymaganej konsystencji przy mozliwie jak najmniejszym zuzyciu cementu i wody, prawidtowego
zageszczenia oraz odpowiedniej urabialnosci. Do betonu do konstrukcji zelbetowych nalezy stosowaé
kruszywo przechodzace przez sito o boku oczka kwadratowego 32 mm. W zaleznosci od rodzaju
elementu wymiar najwiekszego ziarna kruszywa powinien by¢ mniejszy od:

e najmniejszego wymiaru poprzecznego elementu

e odleglosci w swietle pomiedzy pretami lezgcymi w jednej plaszczyznie prostopadiej do

kierunku betonowania

Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ zawartosc¢ ziaren do 2 mm (punkt piaskowy).

Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250 ,Materiaty budowlane. Woda do
zapraw i betonOw”. Zaleca sie stosowanie wody wodociggowej pitnej. Stosowanie jej nie wymaga
przeprowadzania badan. Nalezy pobierac jg ze zbiornika posredniego a nie bezposrednio z instalacji
wodociggowej. W przypadku poboru z innego zrédta nalezy przeprowadzi¢ kontrole zgodnie z PN-B-
32250. Kontrola powinna wykazac¢:
» zabarwienie — brak
e zapach — brak zapachu gnilnego
» zawiesina — brak grudek i klaczkow
e pH - co najmniej 6 (przy badaniu papierkiem)

Domieszki i dodatki do betonu

Zaleca sie stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dziataniu
napowietrzajgcym i uplastyczniajagcym. Rodzaj domieszki, jej ilos¢ i sposéb stosowania powinny byc¢
zaopiniowane przez uprawniong jednostke badawczo naukowg. Zaleca sie doswiadczalne
sprawdzanie skutecznosci domieszek przy ustalaniu receptury mieszanki betonowej. Domieszki
nalezy stosowac¢ przy uzyciu cementéw portlandzkich marki 42,5 i wyzszych.

2.2. Beton

Beton musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- nasigkliwosc¢ - do 5%; badanie wg normy PN-B-06250,

- mrozoodpornosc¢ - ubytek masy nie wiekszy od 5%, spadek wytrzymatosci na sciskanie nie
wiekszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150); badanie wg normy PN-B-
06250,

- wodoszczelnosc¢ - wieksza od 0,8MPa (W8),

- wskaznik wodno-cementowy (w/c) - ma by¢ mniejszy od 0,5.

Skfad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z normg PN-B-06250 tak, aby przy
najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku zageszczania przez
wibrowanie.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonywaniem konstrukcji betonowych i Zzelbetowych mogg by¢
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.

Wykonawca powinien dysponowac¢ m.in.:

1. do przygotowania mieszanki betonowej:
- betoniarkami o0 wymuszonym dziataniu,
- dozownikami wagowymi o odpowiedniej doktadnosci z aktualnym $wiadectwem legalizaciji,
- odpowiednio przeszkolong obstuga.
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2. do wykonania deskowan:
- sprzetem ciesielskim,
3. do przygotowania zbrojenia:
- gietarkami,
- nozycami,
- prostowarkami,
- innym sprzetem stanowigcym wyposazenie zbrojarni.
4. do ukfadania mieszanki betonowej:
- pojemnikami do betonu,
- pompami do betonu,
- wibratorami wglebnymi o odpowiedniej srednicy,
- wibratorami przyczepnymi,
- tatami wibracyjnymi,
- zacieraczkami do betonu.
5. do obrobki i pielegnaciji betonu:
- szlifierkami do betonu.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢é sprawny technicznie i spetniac¢
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Mase betonowg nalezy transportowac srodkami niepowodujgcymi:
e naruszenia jednorodnosci masy,
e zmian w skladzie masy w stosunku do stanu poczatkowego (bezposrednio po wymieszaniu).

Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca
uktadania masy betonowej o takim stopniu ciekiosci, jaki zostat ustalony dla danego sposobu
zageszczania i rodzaju konstrukciji.

Dopuszczalne odchylenie badanej po transporcie mieszanki w stosunku do zatozonego
Rysunkami moze wynosi¢ 1 cm przy stosowaniu stozka opadowego. Dla betonow gestych badanych
metodq "Ve-be" r6znice nie powinny przekraczac:

« dla betonéw gestoplastycznych 4 °C do 6 °C,
« dla betonéw wilgotnych 10 °C do 15°C.

Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.
"gruszkami"). llos¢ "gruszek" nalezy dobrac¢ tak, aby zapewni¢ wymagang szybkos¢ betonowania z
uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku
awarii samochodu

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ diuzszy niz:

« 90 minut przy temperaturze otoczenia +15° C
« 70 minut przy temperaturze otoczenia +20° C
« 30 minut przy temperaturze otoczenia +30° C

Stosowanie s$rodkow transportu bez mieszalnika jest niedopuszczalne. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robot i wiasciwosci przewozonych towaréw. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN i postanowieniami umowy.
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5.2.  Zakres robot przygotowawczych

W zakres rob6t przygotowawczych wchodzg nastepujace prace:
* Przygotowanie powierzchni betonu poprzednio utozonego, w miejscu przerwy robocze;j
e Sprzetu potrzebnego do prowadzenia betonowania

5.3.  Roboty betonowe

Zalecenia ogolne

Rozpoczecie robdt Dbetoniarskich moze nastgpi¢ po wykonaniu przez Wykonawce
zaakceptowanej przez Inspektora nadzoru dokumentacji technologicznej, ktéra okreslaé bedzie
kolejnos¢ betonowania i czas wykonania robdt. Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z
PN-88/B-06250 i PN-63/B-06251.

Przygotowanie do betonowania
* Przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ formalnie stwierdzona prawidtowosé
wykonania wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie a w szczegolno$ci:
o0 Wykonanie zbrojenia
0 Przygotowanie powierzchni betonu poprzednio utozonego w miejscu przerwy roboczej
o Wykonanie wszystkich robo6t zanikajgcych, np. warstw izolacyjnych, szczelin
dylatacyjnych
0 Prawidlowo$¢é rozmieszczenia i niezawodno$¢é zamocowania elementéw kotwigcych
zbrojenie
0 Gotowosc¢ sprzetu i urzadzen do betonowania
e Zbrojenie powinno by¢ bezposrednio przed betonowaniem oczyszczone ze smieci, brudu,
ptatkéw rdzy.
» Powierzchnie okfadzin z betonu przylegajace do betonu powinny by¢ zwilzone wodg
bezposrednio przed betonowaniem.

Uktadanie mieszanki betonowej

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni, na
ktora spada. W przypadku, gdy wysokos¢ ta jest wieksza nalezy mieszanke podawa¢ za pomoca
rynny zsypowej do wysokosci 3,0 m lub leja zsypowego teleskopowego do wysokosci 8,0 m.

Uktadanie mieszanki betonowe] powinno by¢ wykonywane przy zachowaniu nastepujgcych
warunkéw ogolnych:

« W okresie upalnej, stonecznej pogody ulozona mieszanka powinna by¢ niezwlocznie
zabezpieczona przed nadmierng utratg wody.

* W czasie deszczu ukiadana i utozona mieszanka betonowa powinna by¢ niezwiocznie
chroniona przed wodg opadowa; w przypadku, gdy na swiezo utozong mieszanke betonowg
spadta nadmierna ilos¢ wody powodujgca zmiane konsystencji mieszanki, nalezy jg usunag.

« W miejscach, w ktoérych skomplikowany ksztalt utrudnia mechaniczne zageszczanie
mieszanki, nalezy dodatkowo stosowac zageszczanie reczne za pomocg sztychowania.
Przebieg uktadania mieszanki betonowej powinien by¢ rejestrowany w dzienniku robot, w

ktérym powinny by¢ podane:

» Data rozpoczecia i zakonczenia betonowania catosci i wazniejszych fragmentow lub czesci
budowli

«  Wytrzymatosé betonu na sciskanie, robocze receptury mieszanek betonowych, konsystencja
mieszanki betonowej

» Daty, sposéb, miejsce i liczba pobranych probek kontrolnych betonu oraz ich oznakowanie a
nastepnie wyniki i terminy badan

« Temperatura zewnetrzna powietrza i inne dane dotyczace warunkoéw atmosferycznych

Zageszczanie betonu
Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy zachowac nastepujgce warunki:
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« Mieszanka betonowa powinna by¢ zageszczana za pomoca urzadzen mechanicznych.

« Mieszanka betonowa w czasie zageszczania nie powinna ulega¢ rozsegregowaniu a ilosé
powietrza w mieszance betonowej po zageszczeniu nie powinna byé wieksza od
dopuszczalnej.

* Reczne zageszczanie moze by¢ stosowane tylko do mieszanek betonowych o konsystenciji
cieklej i poiciektej lub gdy zbrojenie jest zbyt gesto rozstawione i nie pozwala na uzycie
wibratoréw pograzanych.

e Zasieg dzialania wibratorow przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku
gtebokosci i od 1,0 do 1,5 m w kierunku dtugosci elementu. Rozstaw wibratoréw nalezy ustali¢
doswiadczalnie tak, aby nie powstawaly martwe pola. Mocowanie wibratoréw powinno by¢
trwate i sztywne.

* Reczne zageszczanie mieszanki betonowej nalezy wykonywa¢ za pomocg Sztychowania
kazdej utozonej warstwy pretami stalowymi w ten sposob, aby kohce pretéw wchodzity na
gtebokosé 5-10 cm w warstwe poprzednio utozona.

Przerwy w betonowaniu
Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana
do potaczenia betonu stwardniatego ze swiezym przez:

e usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego;

« obfite zwilZzenie wodg i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku
zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym, albo tez narzucenie cienkiej warstwy
zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy wykonaé bezposrednio przed rozpoczeciem
betonowania.

W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno sie odby¢ po6zniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu
betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20° C to czas trwania przerwy nie powinien
przekraczac¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania,
zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu.

Betonowanie nalezy wykonywaé wytacznie w temperaturach nie nizszych niz plus 5°C
zachowujac warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed
pierwszym zamarznieciem Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowa¢ sposob
postepowania na wypadek wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie
odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego
betonu. Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca sie przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajgcymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed
deszczem i nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5° C nalezy nie pézniej niz
po 12 godzinach od zakonczenia betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowg betonu i
prowadzic jg co najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobe). Nanoszenie bton
nieprzepuszczajagcych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie sie laczyt z
nastepng warstwg konstrukcji monolitycznej, a takze, gdy nie sg stawiane specjalne wymagania
odnosnie jakosci pielegnowanej powierzchni. Woda stosowana do polewania betonu powinna
spetnia¢ wymagania normy PN-88/B-32250. W czasie dojrzewania betonu elementy powinny byc¢
chronione przed uderzeniami i drganiami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos¢ robdt. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatdw oraz robot. Jakos$¢ betonu powinna by¢ stwierdzona w ,Protokole z kontroli jakosci”.
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taczna powierzchnia ewentualnych rakoéw nie powinna by¢ wieksza niz 5% catkowitej powierzchni
danego elementu a w konstrukcjach cienkosciennych nie wiecej niz 1%. Lokalne raki nie powinny
obejmowac¢ wiece] niz 5% przekroju danego elementu. Nalezy ponadto sprawdzi¢ wymagane
grubosci otuliny.

6.1. Kontrola jako $ci mieszanki betonowej i betonu

Zakres kontroli
Kontroli podlegajg nastepujace wiasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-
88/B-06250:
« wihasciwosci cementu i kruszywa,
« konsystencja mieszanki betonowej,
* wytrzymatos¢ betonu na Sciskanie,
¢ nasigkliwos¢ betonu,
e odpornosc¢ betonu na dziatanie mrozu,
e przepuszczalnos¢ wody przez beton.

Zwraca sie uwage na koniecznos¢ wykonania planu kontroli jakosci betonu, zawierajgcego
m.in. podziat obiektu (konstrukcji) na czesci podlegajace osobnej ocenie oraz szczego6towe okreslenie
licznosci i termindw pobierania prébek do kontroli jakosci mieszanki i betonu.

Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej
Sprawdzenie konsystencji przeprowadza sie podczas projektowania skladu mieszanki
betonowej i nastepnie przy stanowisku betonowania, co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany
roboczej. Roéznice pomiedzy przyjeta konsystencjg mieszanki a kontrolowang nie powinny
przekroczyc¢:
e 20 % ustalonej wartosci wskaznika Ve-be,
* 1cm - wg metody stozka opadowego, przy konsystencji plastyczne;.
Dopuszcza sie korygowanie konsystencji mieszanki betonowej wytacznie poprzez zmiane
zawartosci zaczynu w mieszance, przy zachowaniu statego stosunku wodno-cementowego W/C
ewentualnie przez zastosowanie domieszek chemicznych.

Sprawdzenie wytrzymatosci betonu na Sciskanie (klasy betonu)

W celu sprawdzenia wytrzymatosci betonu na $ciskanie (klasy betonu) nalezy pobraé probki o
licznosci okreslonej w planie kontroli jakosci, lecz nie mniej niz: jedng probke na 100 zarobow, jedng
probke na 50 m®, jedng prébke na zmiane robocza oraz 3 prébki na partie betonu. Prébki pobiera sie
przy stanowisku betonowania, losowo po jednej, rwnomiernie w okresie betonowania, a nastepnie
przechowuije sie i bada zgodnie z PN-88/B-06250. Ocenie podlegajg wszystkie wyniki badania probek
pobranych z partii. W przypadku, gdy warunki wytrzymatosci nie sg spetnione, kontrolowang partie
betonu nalezy zakwalifikowa¢ do odpowiednio nizszej klasy. W uzasadnionych przypadkach
przeprowadzi¢ mozna dodatkowe badania wytrzymatosci betonu na prébkach wycietych z konstrukcji
lub elementu albo badania nieniszczace wytrzymatosci betonu wg PN-74/B-06261 lub PN-74/B-
06262. Jezeli wyniki tych badan dodatkowych bedg pozytywne, to beton mozna uzna¢ za
odpowiadajgcy wymaganej klasie.

Sprawdzenie nasigkliwosci betonu

Sprawdzenie nasigkliwosci betonu przeprowadza sie przy ustalaniu skladu mieszanki
betonowej oraz na prébkach pobranych przy stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz
co najmniej 3 razy w okresie wykonywania obiektu i nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m® betonu. Zaleca
sie badanie nasigkliwosci na probkach wycietych z konstrukcji. Oznaczanie nasigkliwosci na
prébkach wycietych z konstrukcji przeprowadza sie co najmniej na 5 probkach pobranych z
wybranych losowo r6znych miejsc konstrukcji.
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Sprawdzenie odpornosci betonu na dziatanie mrozu
Sprawdzenie stopnia mrozoodpornosci betonu przeprowadza sie na prébkach wykonanych w
warunkach laboratoryjnych podczas ustalania skiadu mieszanki betonowej oraz na prébkach
pobieranych przy stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej jeden raz w
okresie betonowania obiektu, ale nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m® betonu. Zaleca sie badanie na
probkach wycietych z konstrukcji. Wymagany stopien mrozoodpornosci betonu F150 jest osiggniety,
jesli po wymaganej roéwnej 150, liczbie cykli zamrazania - odmrazania probek spetnione sg
nastepujace warunki:
e po badaniu metodg zwyktg wg PN-88/B-06250:
0 probka nie wykazuje pekniec,
o laczna masa ubytkbw betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi,
odpryskow kruszywa itp. nie przekracza 5% masy prébek nie zamrazanych,
0 obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie
zamrazanych nie jest wieksze niz 20 %,
e po badaniu metodg przyspieszong wg PN-88/B-06250:
0 prébka nie wykazuje peknie¢,
0 ubytek objetosci betonu w postaci ztuszczen, odtamkdéw i odpryskéw, nie przekracza w
zadnej prébce wartosci 0,05 m*/m? powierzchni zanurzonej w wodzie.

Pobranie prébek i badanie

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych
przewidzianych normg PN-88/B-06250 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie
Inspektorowi nadzoru wszystkich wynikbw badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych
materiatdw. Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan
kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii produkciji. W planie kontroli powinny byc¢
uwzglednione badania przewidziane aktualng normg oraz ewentualne inne konieczne do
potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych zabieg6w technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy. 110$¢ robét
oblicza sie wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej
specyfikacji i uymuje w Ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét musza posiada¢ wazne
certyfikaty legalizacji. Jednostka obmiarowa jest m®.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja;
e dostarczana na plac budowy gotowa mieszanka betonowa,
e zbrojenie
» beton wykonanych elementow
Do odbioru koncowego Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru dokumenty okreslajace
parametry zastosowanych materiatbw do wytworzenia betonu, cechy fizyczne i mechaniczne
wbudowanego betonu oraz operat z pomiaréw geometrycznych wykonanych elementow. Gotowosé
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi do oceny i
zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot. Z odbioru koncowego sporzadza sie protokot.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena jednostkowa uwzglednia:
» dostarczenie i sktadowanie niezbednych czynnikéw produkciji,
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
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e oczyszczenie podioza,
e oczyszczenie i wyprostowanie zbrojenia,
e przyjecie, wygiecie i taczenie zbrojenia,
e montaz zbrojenia i zapewnienie odpowiednich otulin,
e przygotowanie mieszanki betonowej,
e ulozenie mieszanki betonowej,
« pielegnhacje betonu,
» oczyszczenie terenu robét z odpadow i usuniecie ich poza teren robot,
» wykonanie i dokumentacje niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
Specyfikacjg lub zleconych przez Inspektora nadzoru.
Cena zawiera réwniez zapas na odpady i ubytki materiatowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-87/B-01100 — Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

2. PN-EN 196-1,2,3,5,6,7, 21 — Cement. Metody badan.

3. PN-86/B-04320 — Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

4. PN-90/B-06240 — Domieszki do betonu. Metody badah efektow oddziatywania domieszek na
beton.

5. PN-88/B-06250 — Beton zwykly.

6. PN-63/B-06251 — Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

7. PN-74/B-06261 — Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwiekowa badania
wytrzymatosci betonu na sciskanie.

8. PN-74/B-06262 — Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna badania
wytrzymatosci na sciskanie za pomocg miotka Schmidta typu N.

9. PN-86/B-06712 — Kruszywa mineralne do betonu.

10. PN-B-19701:1997 — Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci.

11. PN-88/B- 32250 — Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

12. BN-6736-01 — Beton zwykly. Metody badan. Szybka ocena wytrzymatosci na sciskanie

13. BN-6736-02 — Beton zwykly. Beton towarowy.

14. BN-6738-0S — Badania betonu

15. BN-6738-06 — Badania sktadnikow betonu
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H-2: ZBROJENIE (45262310-7)

1. WSTEP
1.1. Nazwa zamoéwienia

] Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru zbrojenia piyty betonowej skateparku za pomocg siatki z pretow stalowych @12mm o
oczkach 25x25cm oraz za pomocg widkien polipropylenowych o dlugosci 38 mm oraz 54 mm.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majace na celu
wykonanie rob6t zwigzanych z:

e przygotowaniem zbrojenia,
e montazem zbrojenia,
» kontrolg jakosci rob6t i materiatow.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogdlne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukciji dachowych i inne podobne roboty

specjalistyczne (45260000-7)

1.5.3 Kategoria robdét:

Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
Zbrojenie (45262310-7)

1.6. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogolne", a takze podanymi ponizej:
Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotowym zebrowane o Srednicy do 40mm.
Zbrojenie nie spr ezajace - zbrojenie konstrukcji betonowej nie wprowadzajace do niej naprezen
w sposoéb czynny.
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Widkna polipropylenowe - wysokiej jakosci wigzkowe, fibrylowane widkno polipropylenowe
przeznaczone do strukturalnego zbrojenia betonu.

2. MATERIALY
2.1. Stal zbrojeniowa

a). Asortyment stali zbrojeniowe;j
Do zbrojenia ptyt zelbetowych pretami wiotkimi stosuje sie stal klas i gatunkéw wg dokumentacji
projektowej, wg normy PN-H-84023/6: A-lll N, gatunku B500SP;

b). Wiasciwosci mechaniczne i technologiczne stali zbrojeniowej
Prety okragte zebrowane ze stali gatunku B500SP [wg.PN-H-93220:2006, AT/2006-03-1983, AT-
15-6726/2005 ] o nastepujgcych parametrach:

fu [MPa] 500
fa [MPa] 420 Klasa AllIN
wg PN-B 03264:2002
fu [MPa] 575
(filfy)« 1,15+ 1,35 Wysoka ciggliwosc:
Klasa C wg Eurokodu 2
Euk [%] 8
Ceq [%0] <0,50 Stal dobrze spajalna

fy - charakterystyczna granica plastycznosci

f,a - obliczeniowa granica plastycznosci

fu - charakterystyczna wytrzymato$¢ na rozcigganie

(f/fy)« - stosunek wytrzymatosci na rozcigganie do granicy plastycznosci
€u - Wydtuzenie pod maksymalnym obcigzeniem

Ceq - ekwiwalent wegla

c). Wady powierzchniowe.

Powierzchnia walcéwki i pretdbw powinna by¢ bez peknieé, pecherzy i naderwan. Na
powierzchni czolowej pretéw niedopuszczalne sag pozostatosci jamy wsadowej, rozwarstwienia i
pekniecia widoczne nieuzbrojonym okiem. Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne ftuski i
zawalcowania, wtrgcenia niemetaliczne, wzery, wypukiosci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci
sq dopuszczalne:

e jesli mieszczg sie w granicach dopuszczalnych odchylek $rednicy dla walcowki i pretow
gtadkich,
» jesli nie przekraczajg 0,5 mm dla walcowki i pretow zebrowanych o srednicy nominalnej do 25

mm, zas$ 0,7 mm dla pretéw o wiekszych $srednicach.

d). Odbidr stali na budowie.
Odbior stali na budowie powinien by¢é dokonany na podstawie zaswiadczenia, w ktory
powinien by¢ zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Zaswiadczenie to powinno zawierac:
e znak wytwoércy,
¢ $rednice nominalng,
e gatunek stali,
e numer wyrobu lub partii,
e znak obrdébki cieplnej,
Cechowanie wigzek i kregow powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych po 2 szt.
dla kazdej wigzki czy tez preta. Dostarczong na budowe stal, ktora:
e nie ma zaswiadczenia (atestu),
e ogledziny zewnetrzne nasuwajg watpliwosci co do jej wtasnosci,
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e peka przy wykonywaniu tukéw,
nalezy zbada¢ laboratoryjnie zgodnie z PN-91/H-04310.

e). Magazynowanie stali zbrojeniowe;j.
Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach
z podziatem wg wymiaréw i gatunkow.

f). Badanie stali na budowie.

Badaniu stali na budowie nalezy podda¢ kazda osobng partie stali do 60 ton. Z kazdej partii
nalezy pobra¢ po 6 prébek do badania na zginanie i 6 probek do okreslenia granicy plastycznosci.
Stal moze by¢ przeznaczona do zbrojenia tylko wéweczas, jesli na probkach zginanych nie nastepuje
pekniecie lub rozwarstwienie. Jesli rzeczywista granica plastycznosci jest nizsza od stwierdzonej na
zaswiadczeniu lub zadanej - stal badana moze by¢ uzyta tylko za zezwoleniem Inzyniera.

2.2. Drut monta zowy

Do montazu pretow zbrojenia nalezy uzywa¢ wyzarzonego drutu stalowego, tzw.
wigzatkowego.

2.3. Podktadki dystansowe

Dopuszcza sie stosowanie stabilizatorow i podktadek dystansowych wytacznie z betonu.
Podktadki dystansowe muszg by¢ przymocowane do pretow.

2.4. Wibkna polipropylenowe o dt. 38 i 54 mm

System skfada sie z pojedynczych wiokien wykonanych ze specjalnej mieszanki polimeréw
oraz fibrylowanych wiékien polipropylenowych o wysokiej odpornosci na skurcz. Chropowata
powierzchnia widkien zapewnia efektywne mocowanie w betonie oraz szybkie tréjwymiarowe
rozmieszczenie w matrycy podczas mieszania sktadnikdw masy betonowej.

Skutecznie podnosi plastycznosé betonu, wytrzymalos¢ na zginanie, wytrzymatosc
zmeczeniowa, a takze trwalo$¢ betonu. Nie ulega korozji, nie jest magnetyczne, wykazuje 100%
wytrzymatos¢ na kwasy, zasady i srodowisko agresywne.

PARAMETRY TECHNICZNE
Materiat Kopolimer polipropylenowy
Postac Skrecone wiékno
Ksztatt Pojedyncze i fibrylowane
Dlugosé 38 mmi54 mm
Srednica 0,69 mm
Gestosé 0,91 kg/dm®
Wytrzymatos¢ na rozcigganie 620 MPa
Modut sprezystosci wzdtuznej 3500 MPa
Maksymalne wydtuzenie 10%
Temperatura topnienia 230C
Odpornos¢ chemiczna catkowita

3. SPRZET

Do wykonania rob6t wykonawca powinien posiadac nastepujacy sprzet i narzedzia pracy:
e nozyce mechaniczne i reczne,
e gietarka mechaniczna lub reczna,
* spawarka elektryczna.
» Kklucze zbrojarskie do wigzania pretéw.
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e szczotki druciane reczne lub mechaniczne.
e prostowarki lub wciggarki.
Stosowany sprzet powinien mie¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi srodkami transportu, zeby unikng¢
trwatych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Stal zbrojeniowg podczas
transportu nalezy utozy¢ rbwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przesuwania sie. Podczas transportu przestrzega¢ wymagan PN-88/H-01105.

Przechowywanie — na paletach, w warunkach wolnych od wilgoci i przemarzania. Okres
sktadowania — bez ograniczeh czasowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne warunki wykonania robét

Wykonawca przedstawi inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zbrojarskie.

5.2. Roboty zbrojarskie
5.2.1. Przygotowanie zbrojenia

Przygotowanie, montaz i odbiér zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-91/S-10042.
Prety i walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych ptatkéw
rdzy, kurzu i btota. Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg olejng nalezy
opala¢ np. lampami lutowniczymi, az do catkowitego usuniecia zanieczyszczen. Czyszczenie pretow
powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujgcymi zmian we witasciwosciach technicznych stali
ani pozniejszej ich korozji. Stal pokrytg rdzg oczyszcza sie szczotkami recznie lub mechanicznie. Po
oczyszczeniu halezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretéw. Stal tylko zablocong mozna
zmywac strumieniem wody. Prety oblodzone odmraza sie strumieniem wody cieptej. Stal narazong na
chocby chwilowe dziatanie stonej wody nalezy zmy¢ wodg stodka.

Dopuszczalna wielkos¢ miejscowego wykrzywienia pretow nie powinna przekracza¢ 4 mm, w
przypadku wiekszych odchytek stal zbrojeniowg nalezy prostowac.

Prety ucina sie z doktadnoscig do 1 cm. Ciecie przeprowadza sie przy pomocy mechanicznych
nozy. Dopuszcza sie réwniez ciecie palnikiem acetylenowym.

Laczenie pretéw nalezy wykona¢ zgodnie z PN-91/S-10042. Do zgrzewania i spawania pretow
moga by¢ dopuszczeni tylko spawacze majacy odpowiednie uprawnienia. Skrzyzowania pretéw
nalezy wigza¢ miekkim drutem lub spawaé¢ w ilosci min. 30% skrzyzowan.

5.2.2. Montaz zbrojenia

Dla zachowania wiasciwej otuliny nalezy ukladane zbrojenie podpiera¢ podktadkami
betonowymi o grubosci réwnej grubosci otulenia. Stosowanie innych sposobow zapewnienia otuliny, a
szczegOlnie podkiladek z pretow stalowych, jest niedopuszczalne.

Szkielety zbrojenia powinny by¢, o ile to mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz. W szkieletach
tych wezly na przecieciach pretéw powinny byé potaczone przez spawanie, zgrzewanie lub wigzanie
na podwajny krzyz wyzarzonym drutem wigzatkowym:

e przy srednicy pretow do 12 mm — o $rednicy nie mniejszej niz 1,0 mm,
e przy srednicy pretow powyzej 12 mm — o srednicy nie mniejszej niz 1,5 mm.
Uktad zbrojenia konstrukciji musi umozliwic¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton.
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Po utozeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczanie pretow wzgledem siebie i wzgledem
deskowania nie moze ulec zmianie. Rozstaw zbrojenia i $rednice powinny byé zgodne z PN-91/S-
10042.

5.3. Zbrojenie widknem polipropylenowym
5.3.1. Proces aplikacji i mieszanie

Dodawanie wtdkien do suchych skladnikow masy betonowej nie wymaga wydtuzonego czasu
mieszania. Wtokna mozna mieszac¢ z powszechnie stosowanymi w technologii betonu domieszkami i
dodatkami. Uwaga: Dodawanie wiokien powoduje zageszczanie mieszanki betonowej. Zaleca sie
stosowanie superplastyfikatora. Nie nalezy zwiekszaé¢ ptynnosci mieszanki poprzez dodawanie wody.

5.3.2. Dawkowanie

Zalecane zuzycie witdkien uzaleznione jest od zalozen projektowych. W projekcie przyjeto
1,5kg/m®. Wiékna moga by¢ aplikowane zaréwno w wezle jak i bezposrednio na placu budowy w
betoniarce. W celu réwnomiernego rozprowadzenia wtokien w masie zarobowej zaleca sie mieszanie
nie krétsze niz 5 min.

5.3.3. Uwagi praktyczne

Po zatarciu posadzki na jej powierzchni moga pojawi¢ sie wystajace widkna (efekt widrkow),
co jest charakterystyczne dla polipropylenu. Efekt ten zanika w trakcie dalszej eksploatacji posadzki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zbrojenia, przed przystapieniem do betonowania, musi by¢ dokonana przez Inzyniera
i potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy.
Zleceniodawca winien stwierdzi¢ zgodnos¢ utozenia zbrojenia z projektem i z normami w
zakresie:
e gatunku stali,
* jlosci stali,
¢ ich srednic,
e dlugosci, rozstawu i zakotwien,
« prawidiowego otulenia i pewnosci utrzymania potozenia pretéw w trakcie betonowania,
e sprawdzenia grubosci otuliny (moze by¢é dokonywane przez Inzyniera rowniez po
betonowaniu, przy uzyciu przyrzagdéw magnetycznych).
Dopuszczalne tolerancje:
e rbznica w wymiarach siatki nie wiecej niz £3 mm,
e liczba uszkodzonych skrzyzowan w dostarczonych na budowie siatkach nie powinna
przekracza¢ 20% wszystkich skrzyzowan,
* dopuszczalna réznica w wykonaniu siatki na jej diugosci nie powinna przekracza¢ +25 mm,

Dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie ciecia, giecia i rozmieszczenia zbrojenia

Ciecie pretow dlaL<6,00m w =420 mm
L — dlugosé preta wg projektu dlaL > 6,00 m w = £20 mun
Odgiecie (odchylenie w stosunku do dla L<05m w =210 mm
polozenia okredlonego w projekeie) dla 05m<L<15k w=415mm

dla T L T8 m w =420 mm

Usytuowanie pretow
a) otuleme w=<5mm
— mniejszenie w stosunku do wymagan
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b) odchylenie plusowe (h — calkowita dla L<05m w=+10 mm

gruboéé elementu) dla 05m<L<15k w==215 mm
dla L>1,5m w =420 mm

¢) odstep pomiedzy sasiednimi

réwnoleglymi pretami (a — odleglosé dla

projektowana ponugdzy a<0,05m a<0,20m a<0,05m a<040m

powierzchmami przyleglych pretow) w=+5mm |w=Zx10mm |w==20mm w = £30 mm

d) odchylenie w relacji do grubosei lub
szerokoscl w kazdym punkeie zbrojenia | dla
(b — calkowita grubos¢ lub szerokosé a<025m a<0,50m a<1.50m a<1,50m

elementu) w=+10mm |[w==x15mm |w=+20mm w =430 mm

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest 1 kilogram. Do obliczania naleznosci przyjmuje sie teoretyczng ilos¢
(kg) zmontowanego zbrojenia, tj. taczng dlugosé pretéw poszczegdlnych srednic pomnozong
odpowiednio przez ich mase jednostkowsg (kg/m) oraz widkien polipropylenowych. Nie dolicza sie stali
uzytej na zaktady przy taczeniu pretow, przektadek montazowych ani drutu wigzatkowego. Nie
uwzglednia sie tez zwiekszonej ilosci materiatlu w wyniku stosowania przez Wykonawce pretow o
srednicach wiekszych od wymaganych w dokumentacji projektowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zgodno $¢ rob6t z dokumentacj g projektow gi ST

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST oraz pisemnymi
poleceniami Inspektora nadzoru.

8.2. Odbidr robdt zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

a). Dokumenty i dane
Podstawg odbioru rob6t zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu sa;
» pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu rob6t zgodnie z
dokumentacjq projektowg i ST,
* inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robot.

b). Zakres robot
Zakres robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslajg pisemne stwierdzenia Inspektora
nadzoru lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

¢). Odbior koricowy
Odbior koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru w dzienniku
budowy zakonczenia rob6t zbrojarskich i pisemnego zezwolenia Inspektora nadzoru na rozpoczecie
betonowania elementéw, ktérych zbrojenie podlega odbiorowi.
Odbior powinien polegac na sprawdzeniu:
e zgodnosci wykonania zbrojenia z dokumentacijg projektowg
e zgodnosci z dokumentacjg projektowa liczby pretéw w poszczegdinych przekrojach,
« zachowania wymaganej projektem otuliny zbrojenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje:

e zapewnienie niezbednych czynnikéw produkciji,
e 0oczyszczenie i wyprostowanie, wygiecie, przycinanie pretéw stalowych,
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* lgczenie pretow, w tym spawane ,na styk" lub ,na zaktad",

e montaz zbrojenia przy uzyciu drutu wigzatkowego w deskowaniu zgodnie z dokumentacjg
projektowa i niniejszg ST,

* wykonanie badan i pomiarow,

» oczyszczenie terenu robdt z odpaddéw zbrojenia, stanowigcych whlasnos¢ Wykonawcy i
usuniecie ich poza teren budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gtadkie.

IDT-ISO 6935-1:1991
PN-1SO 6935-1/AK: 1998  Stal do zbrojenia betonu. Prety gtadkie. Dodatkowe wymagania.

PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu.

IDT-ISO 6935-2:1991 Prety zebrowane

PN-1SO 6935-2/AK:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowane. Dodatkowe wymagania

PN 82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe isprezone.
Projektowanie.

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-H-04408 Metale. Technologiczna préba zginania.

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

Instrukcje Instytutu Techniki Budowlanej:
* Instrukcja zabezpieczenia przed korozjg konstrukciji,
e Warunki wykonania i odbioru robét budowlanych.
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C. ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH
(45300000-0)

1. INSTALOWANIE OGRODZE N, PLOTOW | SPRZETU OCHRONNEGO
(kod CPV 45340000-2)

1.1 WZNOSZENIE OGRODZEN
(kod CPV 45342000-6)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

] Projekt zamienny do projektu budowlano-wykonawczego zaplecza boisk sportowych w Chetmie
Slaskim.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem pitkochwytu h=6,0m.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania
Ogolne" niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia
zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Roboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)

1.5.2 Klasa robot:
Instalowanie ogrodzen, ptotdw i sprzetu ochronnego (45340000-2)

1.5.3 Kategoria robét:
Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne".




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 133

2. MATERIALY.
2.1 Przyj ete materiaty.

= Stupki do wykonania pitkochwytu o profilu 80x80x5mm L=7240mm
= Siatka z sznura polipropylenowego @4mm o wysokiej wytrzymatosci o oczkach 50 x 50 mm

2.2. Sktadowanie

Wszystkie materialy znajdujace sie na terenie robot powinny byé skladowane w oryginalnych
opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta. Materialy wrazliwe na wplywy
atmosferyczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach Ilub na zewnagtrz odpowiednio
zabezpieczone. Wykonawca powinien zwrdci¢ szczegllng uwage na termin uzycia materiatow.
Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatow przeterminowanych oraz posiadajgcych niewtasciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp.

2.3. Zapewnienie jako $ci

Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jakos¢ konstrukcji powinien zapewnic
wykonawca przez stosowanie wiasciwych materiatdw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru
technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na
dodatkowg kontrole ze strony zamawiajacego lub organu niezaleznego, w catym procesie realizacji
zamoéwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos¢ wykonanych robét.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywaé przy
uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

= do recznych wykopow,
= mierniczym typu tasmy miernicze i poziomnice,
= w przypadku mieszania betonu na placu budowy powinien dysponowac betoniarkg min 150 I.

Jako srodek transportu zaleca sie zastosowanie tadowarki kotowej lub samochodu o
tadownosci do 5 ton oraz taczek.

Rozliczenie rob6t — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i
zatwierdzonym przez Inwestora.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogq by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie
zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Dane ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jakosc
zastosowanych materialdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg
wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie iwyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
rob6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru
uwzgledni wyniki badah materiatdw i robo6t, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe
Z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami BHP.

Roboty montazowe obejmujg nastepujace czynnosci:

Wytrasowanie przebiegu pitkochwytu

Wyznaczenie odpowiednich poziomow

Ustawienie w pionie pitkochwytu

Wykonanie stop fundamentowych

Montaz

Uporzadkowanie placu budowy w tym zasypanie i zageszczenie wszystkich wykopéw.

Po wykonaniu wyzej wymienionych czynnosci nhalezy zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru
zakonczenie robot montazowych. Podczas robét ziemnych szczegolna uwage nalezy zwrécic na
przebieg sieci uzbrojenia podziemnego. Koszty naprawy uszkodzonego uzbrojenia ponosi
Wykonawca robot.

OO O0OO0OO0Oo

5.2. Wykopy pod fundament stupa.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robo6t ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty monolityczne zaleca sie
wykonywanie wykopéw wasko przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed
osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z
PN-68/B-06050.

Wykop powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera.
Wydobyty grunt powinien byé skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny byé
wykonane w sposéb zapewniajacy ich statecznosé.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym fatwy odplyw wody poza teren
przylegajagcy do wykopu. Zasypanie fundamentu nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez
zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od
15 do 20 cm i zageszczac¢ ubijakami recznymi lub zageszczarkg wibracyjng. Wskaznik zageszczenia
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gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12. Zageszczenie nalezy wykonywaé w taki
sposob, aby nie spowodowaé uszkodzeh fundamentu.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu, nalezy rozplantowa¢ w
poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.

5.3. Pitkochwyt wys. 6,0m

Pitkochwyty nalezy wykona¢ z siatki polipropylenowej za bramkami, przy boisku do mini pitki
noznej, wysokosci 6m i dtugosci 32,0m, a takze wzdluz dluzszego boku boiska (pomiedzy
projektowanym boiskiem a istniejgcym boiskiem pitkarskim) o wysokosci 6m i dtugosci 48,0m.

Pitkochwyty wykona¢ ze stalowych profili zamknietych 80x80x5 mm zabezpieczonych
antykorozyjnie poprzez pomalowanie farbg podktadowa (minig), a nastepnie dwukrotne pokrycie farbg
ftalowg powierzchniowg w kolorze zielonym. W stupach skrajnych nalezy zastosowac zastrzaty o
przekroju takim samym jak stupy gtdwne. Slupy stalowe zabetonowaé¢ w stopie fundamentowej
40x40x150 cm wykonanej z betonu klasy C12/15 w rozstawie co 4,0 m. Mieszanke betonowg
podczas ukitadania nalezy dobrze zagesci¢ aby unikng¢ rakéw i nadmiernych poréw w mieszance
betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10 cm podsypce piaskowej.

Pomiedzy stupami nalezy zainstalowac linke stalowg @ 4mm mocowang do ptaskownikow
stalowych 5 x 25mm | = 25mm przyspawanych do wspornika. Linki nalezy naciggna¢ za pomocg
napinacza.

Do zawieszania i naprezania siatki zastosowa¢ linke stalowa, ocynkowang o srednicy 4mm,
zakonczong obustronnie petlami wyposazonymi w kusze i srube rzymska.

Na lince nalezy rozpig¢ siatkag ze sznura polipropylenowego $r. 4 mm o0 wysokiej
wytrzymatosci, (siatka bezweztowa), o oczkach 50 x 50mm w kolorze zielonym. Siatke mocowac¢ u
gory do linki stalowej. Powinna zwisa¢ swobodnie.

Do obcigzenia dolnej krawedzi siatki zastosowac linke otowiang - ciezar: 200 g/mb
umieszczong w tasmie zamocowanej do siatki.

Wszystkie elementy stalowe nale zy zabezpieczy é antykorozyjnie poprzez dwukrotne
malowanie farb g do metalu w kolorze zielonym. Spawy elementow stal owych nale zy
wyszlifowa €. Wszystkie wymiary nale zy sprawdzi é na budowie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Dopuszcza sie odchytke + 50 mm w stosunku do przyjetej w planie.

Dopuszcza sie odchytke pionowg = 3 mm na catej wysokosci pitkochwytu

Dopuszcza sie odchylenie osi sasiednich stupkéw o + 3 mm na calej wysokosci stupkow.
Dopuszcza sie odchylenie poziome o £ 3 mm na catej dlugosci przesta.

O o0ooo

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot powinien by¢ prowadzony w jednostkach przyjetych w przedmiarze robot.
0 Jednostka obmiarowg kompleksowego montazu pitkochwytu jest metr biezgcy

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot nalezy dokona¢ po zakonczeniu wszystkich rob6t montazowych. Odbioru robét
dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

0 Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

o Warto$¢ zuzytych materialtbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

0 Wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

0 Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

o Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

0 PN-EN 10002-1 + AC1:1998 Metale: Proba rozciggania. Metoda badania w temperaturze
otoczenia.

0 PN-63/B-06201Konstrukcje stalowe z cienkosciennych ksztattownikow profilowanych na zimno.

o0 Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

o0 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 p6z. 1126} z
pdézniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 p6z. 718).

0 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 p6z. 953).

0 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 p6z. 401).




