8. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

9. Podstawa opracowania

Przedmiar robdt opracowano na podstawie:

e Zlecenia na wykonanie dokumentacji projektowej dla sieci kanalizacji sanitarnej w Gminie
Chetm SI. ul. Wspélna

« dokumentacji projektowej dla sieci kanalizacji sanitarnej w Gminie Chetm S1. ul. Wsp6lna

» specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot do w/w projektu

* wizji lokalnej w terenie

* uzgodnien z U.G. Chelm S1.

* bazy KNNR,KNR, KNRWi AW

* kosztorys opracowano na programie komputerowym WIN-BUD

10. Dane podstawowe

Przedmiar robot opracowano dla dokumentacji projektowej na wykonanie sieci kanalizacji
sanitarnej grawitacyjnej obejmujacej swoim zasiggiem ul. Wspolna w m. Chetm SI.

Zgodnie z projektem budowlanym zadanie obejmuje kolektory (sieci) gléwne grawitacyjne
wraz z studniami oraz z przykanalikow do budynkow. Scieki powstajace w gospodarstwach
domowych odprowadzane bgda z budynkéw przykanalikami  grawitacyjnymi z rur PCV §r 160
mm poprzez studzienki z tworzyw sztucznych $r. 425 1 1000 mm do sieci grawitacyjnej z rur
PVC 160 1 200 mm do studni istniejacej k 104 w ul. Réwnej 1 dalej na oczyszczalnig Sciekow.
Zgodnie z wytycznymi inwestora dokonano w przedmiarze i kosztorysie podzialu robot na

oddzielne grupy (w formie osobnych rozdziatéw).

Przyjeto nastepujacy podziat:
Dla odcinkow sieci gtownych
* Roboty przygotowawcze i rozbidrkowe —sieci grawitacyjne
* Roboty ziemne —sieci grawitacyjne
* Roboty montazowe —sieci grawitacyjne
* Przejscia pod przeszkodami i kolizje z uzbrojeniem —sieci grawitacyjne
* Roboty odtworzeniowe drog —sieci grawitacyjne

* Rozbiorki i odtworzenia —sieci grawitacyjne



* Roboty ziemne — przykanaliki
* Roboty montazowe - przykanaliki

Zgodnie z projektem na calo$¢ robot dla kanalizacji sanitarnej sktada si¢ wykonanie:

180 mb dla sieci grawitacyjnej z rurociagdéw PVC ér. 200 mm,

25 mb dla sieci grawitacyjnej + 54 mb przykanalikow rurociagow z PVC ér. 160 mm,

7 szt studni kanalizacyjnych z PP ér. 1000 mm

5 szt studni kanalizacyjnych z PP $r. 425 mm
Calos¢ sieci zapewni odbior $ciekow z 7 nieruchomosci . Srednia gleboko$é wykopow pod
rurociagi wynosi 1,9 m (sieci graw.).

Rurociagi grawitacyjne z rur PVC typu cigzkiego z wydtuzonym kielichem typu S ze $cianka
lita SN 8 z szeregu SDR 34 L=6 mb. Studzienki grawitacyjne przyjeto studnie z tworzywa
sztucznego $r 425 1 1000 mm (np. typu Wawin).

Catos$¢ podziatu robot na czesci z obliczeniami przedstawiono w zalacznikach w formie

zestawien tabelarycznych do istniejacego przedmiaru.



11. ZALOZENIA WYJSCIOWE DO KOSZTORYSOWANIA

Na podstawie danych z projektu budowlanego oraz opinii geotechnicznej przyjeto do
przedmiarowania 1 kosztorysowania robot nast¢pujacy podziat na kategorie gruntow dla sieci
gtownych 1 przylaczy (uzupelniono go o grunty kat. V ze wzgledu na mozliwo$¢ ich wystapienia):

o Kat. 1145 %

o Kat I35 %

« Kat.IV15%

e Kat. V5%

Dla catosci robot ziemnych na ciagach gléwnych kanalizacyjnych przyjeto wykonanie 70 %
prac mechanicznie i 30 % recznie, a dla grawitacyjnych 60 % mech i1 40 % rgcznie. Roboty reczne
przyj¢to tylko dla wykopow o $cianach pionowych w rejonach kolizji, w poblizu budynkow itp..
Odwéz nadmiaru ziemi na sktadowisko ziemi potozone w odlegtosci 5 km. Gruz z rozbidrki drog
itp. wywiez¢ na sktadowisko potozone w odleglosci 5 km a w cenie wywozu ujete winny by¢
optaty za sktadowisko. Przy robotach prowadzonych poza drogami przyjgto usunigcie warstwy
ziemi urodzajnej z pasa o szerokosci 3 m i podziale na roboty mechaniczne i r¢czne w zaleznos$ci
od rodzaju sieci (ciagi gtéwne i1 przylacza) i1 warunkéw terenowych. Grubo$¢ warstwy humusu
przyjeto zgodnie ze specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robodt tj. 15 cm. Przy robotach
odtworzeniowych podziatl na roboty mechaniczne i r¢czne jak dla zdjecia humusu z konieczno$cia
wykonania po robotach mechanicznych obsiania trawnikow dywanowych siewem dla 5 % robot
mechanicznych.

Zgodnie z wytycznymi montazowymi dla rurociagow PE 1 PCV przyj¢to wykonanie wykopow
o nastgpujacych wymiarach dna:

e dla $rednicy rurociagu 160-200 mm szerokos$¢ dna 0,6 m

Dodatkowe wykopy pod studzienki  przewiduje si¢ tylko dla studzienek §r. 1000 mm o
wymiarach 2,3x2,3 m x wysokos$¢ studni. Studnie pozostale mozna zmontowaé¢ w wykopie
wspolnym dla rurociagu gdyz ich rozmiary umozliwiaja taki montaz.

Dla odcinkow sieci prowadzonych w drogach przyjeto nastgpujacy zakres robot:
- dla drog o naw. z gruntu rodzimego:

* rozbiorka mechaniczna nawierzchni gr. 0,1 m

* wykonanie warstwy dolnej z kruszywa naturalnego gr. po zaggszczeniu 0,3 m

* wykonanie warstwy gornej z frezu asfaltowego gr. po zaggszczeniu 0,10 m

Dla calosci robot w drogach przyjeto wykopy pionowe, szalowane szalunkiem pelnym.
Szeroko$¢ pasa robot dla nawierzchni przyjeto rowna szer. drogi — catkowita pow. 662 m2.
Zageszczenie zasypki w drogach do ID 1,03. W cenie materiatéw kubaturowych tj. piasku,

thucznia itp. ujg¢te winny by¢ koszty dowozu na budoweg. Rury ostonowe przy gazie z saczkami



wechowymi.
Grubo$¢ warstwy podsypki, obsypki i zasypki oraz szer. przyjeto w zaleznosci od $r. rurociagow
1 wymiardéw studzienek nastepujaco:
e dlaér. 160-200 mm - gr. 0.6 m, szer. 0,6 m
e dlastudni gr. 0,2 mi wymiarach 1,3 x1,3 m
Rurociagi grawitacyjne z rur PCV typu S z wydl. kielichem ze $cianka lita o $rednicy 200-
160 mm kielichowe montowane w wykopie na wcisk. Kontrola odcinkow sieci odcinkami po 200
m (préby).
Przyjeto zastosowania studni:
e §r. 1000 mm z wlazami cigzkimi (min. 25 t) i pierScieniami odciazajacymi
- z kinetami $r 425 mm (trzywlotowe), rura trzonowa i zamknigciem pokrywa zeliwna 1,5 t dla 4
szt studni oraz z rura trzonowa teleskopem , stozkiem betonowym (pierscien odciazajacy) i z
wlazem najazdowym 12,5 t dla 1 studni.
W kosztach tych robot w drogach winny by¢ ujete takze koszty oplat zwiazanych z
uzgodnieniami 1 wykonaniem przej$¢ pod przeszkodami , optat za zajecie pasa drogowego itp.
W zwiazku z mozliwoscia wystapienia dla czg$ci odcinkow waod gruntowych oraz koniecznosci
odwodnienia wykopdw przyjeto nastgpujace zatozenia:
* 1ilosci nawodnionych odcinkow przyjeto dla 20 % sieci gtownych
* odwodnienie przy pomocy drenazu rurowego jednorzedowego z saczkow o $rednicy 100 mm
dla 60 % nawodnienia
* 1 studzienka drenazowa z rur wipro $r. 600 mm
* odwodnienie iglofiltrami dla 40 % nawodnienia
* pompowanie wody z wykopu pompami przez ok. 20 m-g
* rozliczenie robot nalezy wykona¢ na podstawie rzeczywistego zakresu robot potwierdzonego
przez inspektora nadzoru oraz przyjetej podstawy wyceny
* nie ujeto kosztow montazu pomp - nalezy je ustali¢ powykonawczo na podst. rzeczywistych
naktadow potwierdzonych przez inspektora nadzoru
W przypadku koniecznosci zastosowania innych metod odwodnienia wykopow niz przyjete do
podstawy wyceny nalezy je wyceni¢ powykonawczo zgodnie z rzeczywistymi naktadami i przyje¢ta
metoda oraz na podstawie zatwierdzonych przez inwestora zasad rozliczania tych robot.
Dla rob6t ziemnych i montazowych zwiazanych z wykonaniem przykanalikow przyjeto osobny
zakres prac. Przy wykonywaniu przylaczy przyjeto wykonanie wykopow w 60 % robdt recznie a 40
% mechanicznie. Ponadto przyjgto nastgpujace wytyczne ich wykonania i montazu:

* zdjecie warstwy humusu grubosci 0,15 m, recznie z pasa szerokosci 2 mb



szalowanie wykopoéw tylko w przypadku prowadzenia rurociagu w poblizu zabudowy lub w
terenie uniemozliwiajacym rozkopy
podzial na kat. gruntéw przyjeto tak jak dla sieci gldéwnych
podsypka, obsypka i zasypka z gruntu rodzimego kat. II- dla przykanalikow
wigkszos¢ robot na rozkop,
Przyjeto nastgpujaca organizacje i kolejnos¢ wykonywania robot:
wytyczenie tras kolektorow
opracowanie i zatwierdzenie projektu organizacji ruchu wraz z optatami za zajgcie pasa robot —
koszty w/w ujete winny by¢ w kosztach posrednich (ogolnych)
zdjecie warstwy humusu i zlozenie go na odktadzie ( usunigcie nawierzchni drog)
wykonanie wykopu z odwozem nadmiaru ziemi wraz z szalowaniem pelnym i wyréwnaniem
dna wykopu
wykonanie podsypki piaskowe;]
montaz rurociagdw wraz ze studniami
wykonanie obsypki i zasypki z zaggszczaniem (ubijakami 200 kg)
montaz wyposazenia studni
wykonanie prob szczelnosci, cisnieniowych i kontroli prostolinijnosci,
zasypka wykopu ziemia z odktadu wraz z zaggszczaniem warstwami
rozscielenie warstwy humusu, odbudowa nawierzchni drog
roboty odtworzeniowe
plantowanie 1 obrobienie na czysto terenu robot
wykonanie obstugi geodezyjnej wraz z mapami i wniesieniem do zasobow geodezyjnych

W przedmiarze i1 kosztorysie ujgto zakres robot zgodny z przyjeta technologia robot,

projektem budowlanym sieci kanalizacyjnej oraz sztuka budowlana. Ze wzgledu na brak

mozliwos$ci dokladnego okreslenia zakresu czg$ci robdt lub nie ujgciem ich w P.B przyjeto je

szacunkowo do wykonania a doktadne rozliczenie nastapi w trakcie realizacji zadania przez insp.

nadzoru. Roboty te ujgto w osobnych rozdziatach przedmiaru dla sieci gtdéwnych 1 przylaczy.

Dotyczy to nastgpujacych prac:

demontaz i odtworzenie ogrodzen, drzew i1 krzewdw w obrebie posesji prywatnych
rozbidrka wjazdow z betonu, kostki brukowej itp.

przebicie otwordw w $cianach z betonu

Nie zostaty uwzglednione w przedmiarze nastgpujace roboty:

wykonania zaplecza budowy wraz z magazynem



PRZEDMIAR ROBOT ZAWIERA

12.0GOLNA CHARAKTERYSTYKE OBIEKTU
13.ZALOZENIA WYJSCIOWE
14.PRZEDMIARY ROBOT
15.ZALACZNIKI:
e TECHNOLOGIA ROBOT ZIEMNYCH- tabela Al
e PODZIAL ROBOT ZIEMNYCH - tabela A2
e TECHNOLOGIA ROBOT ZIEMNYCH - przykanaliki — tabela A3
e PODZIAL ROBOT ZIEMNYCH - przykanaliki — tabela A4



16.Spis dzialow przedmiaru

17.Roboty przygotowawcze 1 rozbiorkowe — drogi — sieci grawitacyjne
(45230,45233)

18.Roboty ziemne — sieci grawitacyjne (45110,45111,45112)

19.Roboty montazowe - sieci grawitacyjne (45231,45232)

20.Przejscia pod przeszkodami i kolizje z uzbrojeniem terenu — sieci
grawitacyjne (45231,45232)

21.Roboty odtworzeniowe drdg - sieci grawitacyjne (45230,45233)

22.Rozbiorki 1 odtworzenia — sieci grawitacyjne (452331,453420)

23.Roboty ziemne — przykanaliki (45110,45111,45112)

24. Roboty montazowe - przykanaliki (45231,45232)



