I. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

r=~<ah Podstawa opracowania

Przedmiar robo6t opracowano na podstawie:

- Zlecenia na wykonanie aktualizacji dokumentacji kosztorysowej dla sieci kanalizacji sanitarnej dla
Gminy Chetm S1. —etap C

- dokumentacji projektowej dla sieci kanalizacji sanitarnej dla Gminy Chetm S1. — etap C

- specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt do w/w projektu

- wizji lokalnej w terenie

- uzgodnien z U.G. Chetm SI.

- bazy KNNR,KNR, KNRWi AW

- kosztorys opracowano na programie komputerowym WIN-BUD

B« Dane podstawowe

Przedmiar robo6t opracowano dla dokumentacji projektowej na wykonanie sieci kanalizacji
sanitarnej grawitacyjno-podcisnieniowej obejmujacej swoim zasiegiem czes¢é miejscowosci Chetm Sl
dla etapu C.

Zgodnie z projektem budowlanym zadanie obejmuje kolektory (sieci) gldéwne podcisnieniowo-
ciSnieniowo-grawitacyjne ~wraz z  wyposazeniem przepompowni prézniowo-ttocznej PPT 3 i
pompownia sieciowa P6 oraz przytacza kanalizacyjne z przykanalikami do budynkow. Scieki
powstajace w gospodarstwach domowych odprowadzane bgda z budynkéw przykanalikami
grawitacyjnymi z rur PCV §r 160 mm poprzez studzienki z tworzyw sztucznych $r. 4251 1000 mm
do sieci grawitacyjnej z rur PVC 315 1 200 mm do studni podci$nieniowych posiadajacych zawory
podcisnieniowe 3” z ukladem monitorujacym a nastepnie siecia gtéwna podcis$nieniowa z rur PE ér.
90, 110, 160, 225 mm do stacji prézniowo-ttocznej PPT 3 i stamtad rurociagami tlocznymi z rur PE
160 1 110 mm przesytane na oczyszczalni¢ Sciekow. Zgodnie z wytycznymi inwestora dokonano w

przedmiarze i kosztorysie podziatu robot na oddzielne grupy (w formie osobnych rozdziatow).

Przyjeto nastgpujacy podziat:
Dla odcinkow sieci gtownych

* Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe dla sieci ciSnieniowej



* Roboty ziemne dla sieci ci§nieniowej
* Roboty montazowe dla sieci ci$nieniowe;j
* Przejscia pod przeszkodami i kolizje z uzbrojeniem dla sieci ci$nieniowe;j
* Roboty odtworzeniowe drog dla sieci ci§nieniowej
* Rozbiorki i odtworzenia sieci ci§nieniowej
* Roboty montazowe dla pompowni P6
* Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe dla sieci podci$nieniowe;j
* Roboty ziemne dla sieci podcisnieniowe;j
* Roboty montazowe dla sieci podcisnieniowe;j
* Przejscia pod przeszkodami 1 kolizje z uzbrojeniem dla sieci podci§nieniowej
* Roboty montazowe dla monitoringu sieci
* Roboty odtworzeniowe drog dla sieci podci$nieniowej
* Rozbiorki i odtworzenia
* Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe —sieci grawitacyjne
* Roboty ziemne —sieci grawitacyjne
* Roboty montazowe —sieci grawitacyjne
* Przejscia pod przeszkodami 1 kolizje z uzbrojeniem —sieci grawitacyjne
* Roboty odtworzeniowe drog —sieci grawitacyjne
* Rozbiorki i odtworzenia —sieci grawitacyjne
Zgodnie z projektem na catos$¢ robdt dla kanalizacji sanitarnej sktada si¢ wykonanie:
< 1738 mb w tym 921 mb w ul. Gornoslaskiej dla sieci grawitacyjnej z rurociagow PVC ér. 315
mm, pozostate 817 mb
s 1555 mb w tym 65 mb w ul. Gornoslaskiej dla sieci grawitacyjnej z rurociagéw PVC ér. 200 mm,
pozostate 1 490,0 mb
< 1113 mb w tym 581 mb w ul. Goérnoslaskiej dla sieci grawitacyjnej z rurociagéw PVC ér. 160
mm, pozostate 532 mb
% 499 mb rurociagdéw PE ér. 225 mm
¢ 3966 mb podcisnieniai 4 157 mb ci$nienia dla rurociagéw PE $r. 160 mm
« 2 846 mb podcis$nienia dla rurociagéw PE ér. 110 mm
¢ 2150 mb podci$nienia dla rurociagéw PE $r. 90 mm
% 409 mb cisnieniowych rurociagéw PE ér. 90 mm
+ 87 mb cisnieniowych rurociagow PE ér. 40 mm
¢ 141 kpl studni prozniowych jedno zaworowych + 20 kpl czgs$ci rezerowych do zaworow wraz z

10 kpl komorami - studnia + pokrycietwlaz (5 szt. Betonowych i 5 szt z tw. sztucznych)



< 121 szt wtym 34 w ul. Gornoslaskiej studni kanalizacyjnych $r. 1200 mm

s 337 szt w tym 42 w ul. Goérnoslaskiej studni kanalizacyjnych z PP §r. 425 mm

s 19 kpl zasuw sieciowych z obudowami i skrzynkami

s 3 kpl zaworéw odpow. w studniach rewizyjnych 1 200 mm

1 kpl pompowni sieciowej P6 z pompami ttocznymi, armatura i wyposazeniem regulacji wraz z
materiatami eksploatacyjnymi (oleje, zapasowe filtry, uszczelnienia, uszczelki),

¢ 1 kpl pompowni prézniowo-tlocznej PPT 3 wraz z instalacjami wod-kan, wentyl i technologii

(kosztorys dla czgsci budowlanej i zasilania elektr. w osobnym opracowaniu)
< 1 kpl pompowni sieciowej Pd $§r 425 mm z pompami tlocznymi, armatura i wyposazeniem

regulacji wraz z materiatami eksploatacyjnymi (oleje, zapasowe filtry, uszczelnienia, uszczelki),
% 3 kpl pomp proézniowoych wraz z orurowaniem, zaworami i systemem sterowania i regulacji wraz

z materiatami eksploatacyjnymi (oleje, zapasowe filtry, uszczelnienia, uszczelki),
¢ 2 kpl pomp cis$nieniowych wraz z orurowaniem, zaworami i systemem sterowania i regulacji wraz

z materiatami eksploatacyjnymi (oleje, zapasowe filtry, uszczelnienia, uszczelki),

% 1 kpl monitoringu sieci podci$nieniowej wraz z wyposazeniem studni, szafa sterujaca i kablami
% 32 000 mb kabla monitoringu sieci wraz z 100 puszkami przylaczeniowymi i szafa sterownicza
¢ Przytaczenie budynkow wymaga wykonania przykanalikéw z rur PVC 160 mm dt. Ok. 4 149 mb

Calos¢ sieci zapewni odbior $ciekéw z ok. 350 nieruchomosci . Srednia glgboko$é wykopow pod
rurociagi wynosi ok. 1,8 m (sie¢ podci$nieniowe) -2,8 m (sieci graw.).

Rurociagi ci$nieniowe beda wykonane z rur PE — 100 szeregu SDR 17 dtugosci 6 mb natomiast
rurociagi grawitacyjne z rur PVC typu cigzkiego z wydluzonym kielichem typu S ze $cianka lita SN 8
z szeregu SDR 34 L=6 mb. Studzienki grawitacyjne przyj¢to studnie z tworzywa sztucznego $r 425 i
1000 mm (np. typu Wawin).

Catos¢ podzialu robdt na czgsci z obliczeniami przedstawiono w zatacznikach w formie

zestawien tabelarycznych do istniejacego przedmiaru.



I ZALOZENIA WYJSCIOWE DO KOSZTORYSOWANIA

Na podstawie danych z projektu budowlanego oraz opinii geotechnicznej przyjgto do
przedmiarowania i kosztorysowania robdt nastgpujacy podziat na kategorie gruntow dla sieci gtéwnych
1 przytaczy (uzupeliono go o grunty kat. V ze wzgledu na mozliwos¢ ich wystapienia):

« Kat. 1145%

« Kat. II135 %

« Kat.IV15%

e Kat. V5%

Dla catosci robdt ziemnych na ciggach gléwnych podci$nieniowych kanalizacyjnych przyjeto
wykonanie 70 % prac mechanicznie 1 30 % rgcznie, a dla grawitacyjnych 60 % mech i 40 % recznie.
Roboty rgczne przyjeto tylko dla wykopow o $cianach pionowych w rejonach kolizji, w poblizu
budynkéw itp.. Odwoz nadmiaru ziemi na skladowisko ziemi potozone w odlegtosci 5 km. Gruz z
rozbiorki drog itp. wywiez¢ na sktadowisko polozone w odleglosci 5 km a w cenie wywozu ujgte
winny by¢ optaty za sktadowisko. Przy robotach prowadzonych poza drogami przyj¢to usunigcie
warstwy ziemi urodzajnej z pasa o szeroko$ci 3 m 1 podziale na roboty mechaniczne i1 r¢gczne w
zaleznos$ci od rodzaju sieci (ciagi gtowne i1 przytacza) i warunkow terenowych. Grubos$¢ warstwy
humusu przyjeto zgodnie ze specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt tj. 15 cm. Przy
robotach odtworzeniowych podzial na roboty mechaniczne i1 r¢czne jak dla zdjgcia humusu z
koniecznoscia wykonania po robotach mechanicznych obsiania trawnikow dywanowych siewem dla 5
% robot mechanicznych.

Zgodnie z wytycznymi montazowymi dla rurociagéw PE i PCV przyjeto wykonanie wykopow o
nast¢pujacych wymiarach dna:

- dla $rednicy rurociagu 280-225 mm szeroko$¢ dna 0,7 m

- dla $rednicy rurociagu 160-200 mm szeroko$¢ dna 0,6 m

- dla $rednicy rurociagu 40-110 mm szerokos¢ dna 0,4 m

Dodatkowe wykopy pod studzienki  przewiduje si¢ tylko dla studzienek podci$nieniowych 1 $r.
1000 mm o wymiarach 2,3x2,3 m x wysoko$¢ studni. Studnie pozostale mozna zmontowaé w
wykopie wspolnym dla rurociagu gdyz ich rozmiary umozliwiaja taki montaz.

Dla odcinkow sieci prowadzonych w drogach przyjeto nastepujacy zakres robot:
dla drég o naw. asfaltowych:

- cigcie asfaltu grubosci do 8 cm jednostronnie

- rozbidrka naw. asfaltowych o gr. 0,08 m - mechanicznie

- rozbiorka podbudowy gr. 0,15 m — mechanicznie



- odwo6z materiatow z rozbiorki na odl. do 5 km
- wykonanie podbudowy dolnej z kruszywa naturalnego gr. po zageszczeniu 0,15 m
- wykonanie podbudowy gornej z kruszywa naturalnego gr. po zaggszczeniu 0,1 m
- wykonanie warstwy wiazace] z mieszanki betonu asfaltowego standard I z transportem
miesznki sam. samowyt. 5-10 t o gr. po zaggszczeniu 0,03 m na szerokosci pasa robot
- wykonanie warstwy S$cieralnej z mieszanki betonu asfaltowego standard I z transportem
miesznki sam. samowyl. 5-10 t o gr. po zaggszczeniu 0,03 m
- dla drég o naw. z gruntu rodzimego:
- rozbidrka mechaniczna nawierzchni gr. 0,1 m
- wykonanie warstwy dolnej z kruszywa naturalnego gr. po zaggszczeniu 0,3 m
- wykonanie warstwy gérnej z kruszywa naturalnego gr. po zagegszczeniu 0,15 m
- dla drog o naw. z thucznia:
- rozbidrka mechaniczna nawierzchni o grubosci 0,2 m
- wykonanie warstwy dolnej z kruszywa naturalnego gr. po zaggszczeniu 0,3 m
- wykonanie warstwy gornej z kruszywa naturalnego gr. po zagegszczeniu 0,15 m
Dla catosci robdt w drogach przyjeto wykopy pionowe, szalowane szalunkiem petnym. Szeroko$¢
pasa robot dla nawierzchni przyjgto 2,0 m. Zaggszczenie zasypki w drogach do ID 1,03. W cenie
materialdow kubaturowych tj. piasku, tlucznia , mieszanki asfaltu itp. ujete winny by¢ koszty dowozu
na budowe. Przejscia poprzeczne przez ulice wykonane beda w wigkszosci metoda przewiertu w
rurach ostonowych stalowych. Pozostale rury ostonowe przyjeto jako stalowe o ztaczach spawanych.
Rury ostonowe przy gazie z saczkami wegchowymi.
Grubo$¢ warstwy podsypki, obsypki 1 zasypki oraz szer. przyjeto w zaleznosci od $r. rurociagow i
wymiardow studzienek nast¢pujaco:
- dlasr.40-110 mm - gr. 0. 6 m, szer. 0,4 m
- dlaér. 160-225 mm - gr. 0.6 m, szer. 0,6 m
- dlaér. 280 mm - gr. 0.6 m, szer. 0,7 m
- dla studni podci$nieniowych gr. 0,2 m i 1000 mm i wymiarach 1,3 x1,3 m
Rurociagi ci$nieniowe i podcisnieniowe z rur PE taczone bgda metoda zgrzewania
doczolowego i1 poddane probie ci$nieniowej zgodnie z PT odcinkami dlugosci ok. 200 m. Ilos¢
zgrzewoOw przyjeto dla rur o dtugosci 6 mb.
Rurociagi grawitacyjne z rur PCV typu S z wydl. kielichem ze $cianka lita o $rednicy 200-160
mm kielichowe montowane w wykopie na wcisk. Kontrola odcinkéw sieci odcinkami po 400 m
(préby).

Przyjeto zastosowania studni:



- $r. 1200 mm z wilazami cigzkimi (min. 25 t) i pier§cieniami odcigzajacymi

- z kinetami §r 425 mm (trzywlotowe), rura trzonowa i zamknigciem pokrywa zeliwna 1,5 t dla 10 %
studni oraz z rurg trzonowa teleskopem , stozkiem betonowym (pierscien odciazajacy) 1 z wilazem
najazdowym 12,5 t dla 90 % studni.

Dla wykonania przewiertow pod drogami réwniez przyj¢to wykonanie osobnych komoér o
wymiarach 3x4 mb i gt. do 3,0 m. Dla wykopoéw pod komory przyjeto wykonanie $cianki szczelnej z
grodzic. Sciany komory z grodzic G62 500 o dtugosci tacznej 3x4 mb — 6+2+1 szt oraz 2x2 mb —
6+2+1 szti o wys. 6 m z odzyskiem 80 %. Ponadto ze wzgledu na duze nawodnienie gruntu
zwlaszcza w rejonie ul. Gornoslaskiej przewiduje si¢ konieczno$¢ wykonania czgsci robdt z
zastosowaniem $cianek szczelnych na o dlugosci tacznej ok. 250 mb i wys. do 6 m.

W kosztach tych robdt w drogach winny by¢ ujete takze koszty optat zwigzanych z uzgodnieniami i
wykonaniem przej$¢ pod przeszkodami , optat za zajgcie pasa drogowego itp.

W zwiazku z mozliwoscia wystapienia dla czesci odcinkéw wod gruntowych oraz konieczno$ci
odwodnienia wykopow przyj¢to nastgpujace zatozenia:

- ilo$ci nawodnionych odcinkow przyjeto dla 40 % sieci glownych i 20 % dla przylaczy
- odwodnienie przy pomocy drenazu rurowego jednorz¢gdowego z saczkéw o $rednicy 100 mm dla

60 % nawodnienia
- studzienki drenazowe z rur wipro $r. 600 mm co 50 m
- odwodnienie iglofiltrami dla 40 % nawodnienia
- pompowanie wody z wykopu pompami przez ok. 1 200+1 550 m-g dla sieci ci$nieniowych i

podci$nieniowych, oraz 4 150 m-g dla grawitacji
- rozliczenie robot nalezy wykonaé na podstawie rzeczywistego zakresu robot potwierdzonego przez

inspektora nadzoru oraz przyj¢tej podstawy wyceny
- nie uj¢to kosztow montazu pomp - nalezy je ustali¢ powykonawczo na podst. rzeczywistych
naktadow potwierdzonych przez inspektora nadzoru
W przypadku konieczno$ci zastosowania innych metod odwodnienia wykopodw niz przyjete do
podstawy wyceny nalezy je wyceni¢ powykonawczo zgodnie z rzeczywistymi nakladami i przyjeta
metoda oraz na podstawie zatwierdzonych przez inwestora zasad rozliczania tych robot.

Dla robdt ziemnych i montazowych zwiazanych z wykonaniem przykanalikow oraz przylaczy
kanalizacyjnych przyjgto osobny zakres prac. Przy wykonywaniu przykanalikow 1 przytaczy przyjeto
wykonanie wykopéw w 60 % robot recznie a 40 % mechanicznie. Ponadto przyjeto nastepujace
wytyczne ich wykonania i montazu:

- zdjgcie warstwy humusu grubosci 0,15 m, recznie z pasa szerokosci 2 mb



- szalowanie wykopow tylko w przypadku prowadzenia rurociagu w poblizu zabudowy lub w terenie
uniemozliwiajacym rozkopy

- podzial na kat. gruntow przyjeto tak jak dla sieci gtéwnych

- podsypka, obsypka i1 zasypka z gruntu rodzimego kat. II- dla przykanalikow

- wigkszos$¢ robot na rozkop,

Ponadto wraz z uktadaniem rurociagdw podci$nieniowych nalezy wykona¢ oznakowanie ich

taSma sygnalizacyjna koloru brazowego oraz ulozy¢ sie¢ kablowa dla monitoringu kanalizacji
podci$nieniowej. Dlugos¢ kabla zgodnie z wytycznymi dla monitoringu wynosi ok. 32 000 mb. W
studniach podcisnieniowych nalezy zabudowa¢ uktad monitorujacy prac¢ zaworu wraz z puszka
przytaczeniowa (301 kpl) natomiast w pompowni PPT 1 nalezy zabudowa¢ szafe wraz z wizualizacja
systemu monitoringu oraz z systemem powiadamiania obstugi o awarii.
Dodatkowo na sieci gtéwnej nalezy zabudowac¢ pompownig sieciowa P6 wyposazona w pompy ttoczne
(2 szt), armatureg, szafg sterownicza, ogoodzenie z furtka i naw. z kostki betonowej. Ze wzgledu na
nawodnienie gruntu i lokalizacj¢ przy rowie odwadniajacym montaz pompowni wykona¢ w obudowie
z e $cianki szczelnej o wym. S x Smi gl do 6 m wraz z rozporami — ogétem $cianek dla pompowni
planuje si¢ na di. 36 mb wraz z rozporami. Pompowania wody z wykopoéw dla pompowni
przewidziano przez ok. 488 r-g.

W pompowni PPT 3 nalezy dostarczy¢ i zabudowac:

. pompy prozniowe 400 m3/h, 11 kW (3 kpl) wraz z ukladem sterowania, orurowaniem,
uchwytami i armatura (w tym kontrolno-pomiarowa),
. pompy ttoczne 20 1/s, Hp 13 m, 5,9 kW (2 kpl) wraz z uktadem sterowania, orurowaniem,

uchwytami i armatura (w tym kontrolno-pomiarowa),

. szafg zasilajaco-sterownicza dla w/w pomp
. wykonac rozruch, regulacje, szkolenie catosci sieci i pompowni
. wykona¢ instalacje wewnetrzne 1 zewngtrzne wod-kan, wentylacji i technologiczne

Przyjeto nastepujaca organizacje i kolejnos¢ wykonywania robot:

- wytyczenie tras kolektorow

- opracowanie 1 zatwierdzenie projektu organizacji ruchu wraz z optatami za zajgcie pasa robot —
koszty w/w ujgte winny by¢ w kosztach posrednich (ogodlnych)

- zdjecie warstwy humusu 1 ztozenie go na odktadzie ( usunigcie nawierzchni drog)

- wykonanie wykopu z odwozem nadmiaru ziemi wraz z szalowaniem pelnym i wyréwnaniem dna
wykopu

- wykonanie podsypki piaskowe;j

- montaz rurociagdéw wraz ze studniami podcisnieniowymi i kablem do monitoringu



wykonanie obsypki 1 zasypki z zaggszczaniem (ubijakami 200 kg)

montaz wyposazenia studni podcisnieniowych wraz z uktadami monitoringu sieci

wykonanie prob szczelnosci, ci$nieniowych 1 kontroli prostolinijnosci, dzialania sieci monitoringu
dostawa 1 montaz pompowni sieciowej P6

wykonanie dost. 1 montazu wyposazenia technologicznego pompowni PPT 3 (pompy
podci$nieniowe, pompy ttoczne, orurowanie z zaworami, uktad sterowania i zasilania, szafa
monitoringu wraz z uruchomieniem catosci), rozruch, instalacje wewn. i zewn.

zasypka wykopu ziemia z odktadu wraz z zageszczaniem warstwami

rozscielenie warstwy humusu, odbudowa nawierzchni drog

roboty odtworzeniowe

plantowanie i obrobienie na czysto terenu robot

wykonanie obstugi geodezyjnej wraz z mapami i wniesieniem do zasobdéw geodezyjnych oraz
dokumentacji z regulacji systemu monitoringu wykonanej sieci

W przedmiarze i kosztorysie ujgto zakres robot zgodny z przyjeta technologia robot, projektem

budowlanym sieci kanalizacyjnej oraz sztuka budowlana. Ze wzgledu na brak mozliwosci doktadnego

okreslenia zakresu czesci robdt lub nie ujeciem ich w P.B przyjeto je szacunkowo do wykonania a

doktadne rozliczenie nastapi w trakcie realizacji zadania przez insp. nadzoru. Roboty te ujgto w

osobnych rozdziatach przedmiaru dla sieci gtownych i przytaczy. Dotyczy to nastgpujacych prac:

demontaz i odtworzenie ogrodzen, drzew i krzewow w obrebie posesji prywatnych
rozbiorka wjazdow z betonu, kostki brukowe;j itp.

przebicie otworéw w $Scianach z betonu

Nie zostaty uwzglednione w przedmiarze i kosztorysie nastgpujace roboty:

wykonania zaplecza budowy wraz z magazynem



PRZEDMIAR ROBOT ZAWIERA

. OG(’)LNA CHARAKTERYSTYKE OBIEKTU
. ZALOZENIA WYJSCIOWE
. PRZEDMIARY ROBOT

. ZALACZNIKI:
<> TECHNOLOGIA ROBOT ZIEMNYCH- tabela A1l
> PODZIAL ROBOT ZIEMNYCH - tabela A2
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